HIWIN.

MMO6UE01-2306_V3.2

Montazni navod
Osa s linedrnim motorem LMSSA

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

hiwin.de



Montazni navod Tirdz

Tiraz

HIWIN GmbH

Briicklesbiind 1

77654 Offenburg

Némecko

Fon +49(0)78193278-0
info@hiwin.de

hiwin.de

VSechna préava vyhrazena.

Uplné nebo &4steéné reprodukce neni bez naseho souhlasu dovolena.

Tento montdzni ndvod je chranén autorskymi pravy. Veskeré kopirovani, zvefejfiovéni vcelku
nebo z&4sti, zmény nebo zkracovani vyzaduji pisemny souhlas firmy HIWIN GmbH.

Osa s linedrnim motorem LMSSA LMSSA-02-1-CS-2506-MA Strana 2 z 68


http://www.hiwin.de/

Montazni navod Obsah

Obsah

1.1
1.2
1.3
1.4
1.5
1.6

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
2.7
2.8

3.1
3.2
3.3
3.4
3.5
3.6
3.7

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5

5.1
5.2

6.1
6.2

7.1

8.1

9.1

Informace tykajici se tohoto ndvodu k obsluze.............ccccooiveiiiiniiieeee 5
0becnd 0Chrannd OPatieN...........ccuiiieeiieie ettt eeeas 5
BezZPeCNOSt OPALTENT ......c.eeveeeei et 5
PEEAPOKIAAY ..ottt ettt eaeas 10
(070] 0] LT 1) SO SO S S PPUUUUPTP 10
Ud@JE 0 VITODCI ... 10
o] £=1 11T PSPPSR 11
Zakladni bezpeCnostni POKYNY ........ccuiiiiiieeiieieciee et 11
Rozumné predvidatelné nespravné pouZiti ............cccoeveevueeeeiieeeicee e 11
PFestavby NEDO UPTaVY ......cooviiiiiiieie ettt 11
ZDBYIKOVA TIZIKA ...ttt ettt et 11
Pozadavky Na PEISONEL...........coiiiiiiiiiieiereee et 12
OChraNNA ZaFIZENT ..o e e 12
Oznaceni na systému s liNeArNim MOTOrEM........c.ovviiiiriiieieieiereee e 13
Popis systému s linearnim MOtOreM..........ccviiiriieii et 14
Hlavni komponenty systému s [inearnim motorem............ccceeeeviieciiiienieie e 15
(010 1=To Lo ToT (oo RSP 16
LINBAMNI MOTOT ....oiviiiieeiictieie ettt et ettt et be b e eeeeebeesbeeneebeenseeeeas 17
SYStEM MEFENT ATANY ......eiieieiiee e e 18
Koncovy Spinac (VOIEINE) .........c...oveviiieieiiiieieteceee et 19
Kabelovy Fetez (VOIIEINE) ........cocevveeiiieiicieeetieeee ettt 19
DOTAVKA ...ttt sttt sttt bbb 22
Preprava na misto inStalace.............cooeeeiieiiiiiiic e 22
Pozadavky na misto inStalace.............cooeeeuiiiiiiieiiiciecie e 24
SKIQAOVANI ...ttt 24
VYbalENT @ SBFIZENI ....c.vieeiiiiiiicee et 25
Mechanickd MONTAZ ..........cooiiiiiiiee e e 26
Montaz elektrick€no SYSTEMU .........c..ccviiiieiiiiiiieie e 30
Zapnuti systému s linearnim MOtOTEM.........c.oeciiiieriieie e 38
PrOGramMOVANT ........eoviieiicieeee ettt ettt et ettt e 39
UAIZDA <. 40
Likvidace 0dPadU........cviiuiiiieeiiceeee e 48
0dStranovaNi ChYD .......coiiiei e 49

Osa s linedrnim motorem LMSSA LMSSA-02-1-CS-2506-MA Strana 3 z 68



Montazni navod Obsah

T1T SIOVIHBEK. .t 51
T1.2  PFEVOd JEANOTEK ... eeviieieiieie ettt ettt e eee 53
11.3  Tolerance a predpokIady .........ccceeverierienieieieieeee et 54
T1.4  DOPIAUJICT POKYNY ..ottt ettt ettt s esbe b eeaesbeenseees 54
11.5  Volitelné prSIUSENSIVI .....ocveeeeiieeiiecee e 60
11.6  Poptavkovy formuldr Zakaznika............c.ccceeeiiiieiiieiicieciec e 62

Osa s linedrnim motorem LMSSA LMSSA-02-1-CS-2506-MA Strana 4 z 68



Montazni navod Obecné informace

Tento provozni navod slouZi jako pomlicka uZivatele pfi obsluze jednoosé osy s linearnim
motorem (fada SSA). Obsah tohoto provozniho ndvodu, véetné vSeobecnych informaci,
zékladnich bezpecnostnich pfedpist, popisu produktu, piepravy a instalace, montéaze pfipojky,
uvedeni do provozu, udrzby a Cisténi, likvidace, vyhledavani poruch, prohlaseni o vestavné a
prilohy, je uspofadany tak, aby korespondoval s postupem pfi konfiguraci stroje. Tento provozni
navod si prectéte, abyste mohli jednoosou osu s linedrnim pohonem (fady SSA) spravné
obsluhovat.

Pfed pouzitim produktu si pozorné prectéte tento provozni navod. Spolecnost HIWIN neruci za
Skody, nehody nebo zranéni vzniklé v disledku nedodrZeni pokynii pro instalaci a provoz,
uvedenych v tomto provoznim navodu.

Pfed instalaci nebo pouzitim tohoto produktu se ujistéte, Ze produkt neni poskozeny. Pokud
byste pfi kontrole zjistili néjaké poskozeni, obratte se na spolecnost HIWIN nebo na svého
lokalniho distributora.

Produkt nerozebirejte a nepozménujte. Konstrukce produktu byla ovérena statickymi
vypocty, pocitacovymi simulacemi a praktickymi testy. Spolecnost HIWIN nepfebira
odpovédnost za $kody, nehody nebo zranéni vzniklé v diisledku demontéze nebo zmén
provedenych uzivatelem.

Ujistéte se, Ze kabelaz neni poskozend a Ze mize byt fadné zapojena.
Produkt uchovavejte mimo dosah déti.

Osoby s psychosomatickym onemocnénim nebo nedostatkem zkusenosti by produkt
nemély pouzivat samy. Dohled odpovédné osoby je nezbytné nutny.

Pokud byste zjistili, Ze tUdaje produktu neodpovidaji vasi objednavce, obratte se na spole¢nost
HIWIN nebo na svého lokalniho distributora.

Spole¢nost HIWIN poskytuje na produkt zaruku v trvani jednoho roku. Zaruka se nevztahuje na
Skody vzniklé pfi nespradvném pouzivani (dodrZujte ochranna opatfeni a pokyny uvedené v tomto
provoznim navodu) nebo pfi pfirodnich katastrofach.

Znazornéni pouzivana v tomto navodu k obsluze:

1.3.1 Pokyny:
Pokyny jsou oznacené odrazkou.
Priklad:
Polohujte systém s linedrnim motorem na montédzni otvory.

Do montaznich otvori umistéte upeviiovaci Srouby a ve spiralovém poradi je utahnéte
momentem 10 Nm.

1.3.2 Vycty

Vycty jsou oznacené body vyctu.

Priklad:

Systémy s linedrnim motorem se nesméji provozovat:
ve venkovnim prostredi,

v oblastech s nebezpecim vybuchu.
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1.3.3 Informace
Upozornéni popisuji obecna upozornéni a doporuceni.
Priklad:

Upozornéni:
V pfipadé zvlastnich pozadavkl kontaktujte firmu HIWIN.

Tento provozni ndvod si pozorné prectéte pred instalaci, pfepravou, Gdrzbou a kontrolou.
Zajistéte, aby byl produkt pouzivan spravné.

Pred pouzitim produktu si pozorné prectéte informace o elektromagnetickych polich (EM),
bezpec€nostni pokyny a pfislusna ochrannd opatfeni.

Bezpeénostni pokyny jsou v tomto provoznim navodu oznagené slovy ,NEBEZPECI",
,VAROVANI"a ,POZOR".

A\ Nebezpeéi! Bezprostfedni nebezpedi!

I Pfi nedodrzeni bezpecnostnich pokyni dojde k tézkym nebo smrtelnym zranénim.

A\ Varovani! Potencialné nebezpecn4 situace!

Pfi nedodrzeni bezpeénostnich pokyni hrozi tézka nebo smrtelna zranéni.

@ Pozor! Potenciélné nebezpeéné situace!

I Pfi nedodrzeni bezpeénostnich pokynd hrozi vécné skody nebo znecisténi Zivotniho prostredi.

1.3.4 Vystrazné symboly

Nasledujici symboly se pouzivaji v tomto navodu k obsluze a na systému s linedrnim motorem:

Zakaz vstupu osob % Latka nebezpecna pro
s kardiostimulatory. zivotni prostredi!

Varovénil 1 Varovani pred pfivienim
rukou!

Varovani pred
zasazenim elektrickym
proudem!

Varovéni pred horkymi
povrchy!

Varovani pred
magnetickymi poli!

> PP @
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Pouzivejte ochranu PouZivejte bezpecnostni
hlavy! obuv!

Pouzivejte ochranné Pfed provadénim tdrzby
rukavice! nebo oprav vypnéte.

Pouzivejte bezpe¢nostni

obuv! Bod pro zvedani

Zakladni bezpecnostni pokyny

A\ Nebezpeéi! Nebezpeéi zpiisobené silnymi magnetickymi poli!
Vlivem silnych magnetickych poli v okoli systém( s linedrnim motorem vznika pro osoby
s magneticky ovlivnitelnymi implantaty (napf. kardiostimulatory) nebezpeci ohrozeni zdravi.

Osoby s implantaty ovliviiovanymi magnetickym polem museji udrzovat bezpe¢nostni
odstup od systému s linearnim motorem nejméné 500 mm (préh aktivace pro staticka
magneticka pole 0,5 mT podle smérnice 2013/35/EU).

A\ Varovani! Nebezpeéi pfi provozu linearnich motord!

V pfipadé nespravného provozu nebo poruchy se motor mize prehfivat a zplsobit vznik
pozaru a koufe. To miiZe vést k tézkym zranénim nebo k usmrceni. Prilis vysoké teploty
kromé toho nici soucasti motoru a vedou ke zvy$enému poctu vypadku a ke zkréceni
Zivotnosti motord.

Motor provozujte v souladu s pfislusnymi specifikacemi.

Pied manipulaci s produktem nechte forcer dostatec¢né vychladnout (pfi pokojové teploté
25 °C), aby nedoslo k popéleni.

Pokud zaznamenate neobvykly zapach, hluk, kour nebo vibrace, pfistroj okamzité vypnéte.

A Opatrné! Nebezpeci poskozeni hodinek a magnetickych pamétovych zafizeni!
Vlivem velkych magnetickych sil mize v blizkosti systému s linearnim motorem dojit ke
zniceni hodinek nebo magnetickych pamétovych zafizeni!

Hodinky a magneticka pamétova zafizeni nepfiblizujte do bezprostiedni blizkosti
(< 300 mm) systémi s linedrnim motorem!

Pfeprava na misto instalace

A\ Varovani! Nebezpeti rozdrceni skiini forceru!

Nebezpeti zranéni pfivienim a poskozeni systému s linearnim motorem pohybem skiiné
forceru v disledku tihové sily, protoze neni standardné vybavena brzdou. Motor provozuijte
v souladu s pfislu§nymi specifikacemi.
Pfed kazdou prepravou zajistéte fadné upevnéni prepravni pojistky. Pfepravni pojistka je
vétsinou Cervend.
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A\ Varovani! Nebezpeéi zplisobené t&zkymi biemeny!
Zvedani tézkych bfemen mize vést ke zranéni.

Pi hmotnosti systému vy$Si nez 20 kg pouzivejte k manipulaci s tézkymi bfemeny
adekvétné dimenzované zvedaci zafizeni!

PFi manipulaci se zavéSenymi biemeny dodrzujte platné predpisy tykajici se ochrany zdravi
pfi praci!

Montaz a pfipojeni

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpiisobené elektrickym napétim!
Pied a béhem montdze, demontdze a oprav mohou téci nebezpecné proudy.
Prace nechavejte provadét kvalifikovanym elektrikafem pouze ve stavu bez napéti!

Pred praci systém s linedrnim motorem odpojte od elektrického napéjeni a zajistéte jej
proti opétovnému zapnuti!

A\ Nebezpeéi! Nebezpeéi rozdrceni velkymi pfitazlivymi silami!

Nebezpeci zranéni privienim velkymi pfitazlivymi silami stator, protoZe tyto jsou
namontované s protilehlym umisténim pola!

Statory montujte peclivé!

Mezi statory nedavejte prsty nebo predméty!

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni skiini forceru!

Nebezpeti zranéni pfivienim a poskozeni systému s linedrnim motorem pohybem skiiné
forceru v diisledku tihové sily, protoze neni standardné vybavena brzdou.

Zajistéte, aby systém s linedrnim motorem neprekracoval odchylku od horizontalni polohy
1°!

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni forcerem!

Nebezpeci zranéni pfivienim a poSkozeni forceru nebo statoru nekontrolovanym pohybem pfi
montézi.

Zajistéte, aby byl forcer béhem montaze zajistén prepravni pojistkou!

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni velkymi pitazlivymi silami!
Nebezpeci zranéni pfivienim a poSkozeni forceru nebo statoru velkymi pfitazlivymi silami.

Zajistéte, aby se forcer dostal do blizkosti statoru az tehdy, kdyz vedeni profilové listy
budou moci prendset sily!
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A\ Varovani! Nebezpeéi zplisobené t&zkymi biemeny!
Zvedani tézkych bfemen mize vést ke zranéni.
Pfi polohovéni tézkych bfemen pres 20 kg pouzivejte adekvétné dimenzované zvedaci
zafizeni!
PFi manipulaci se zavéSenymi biemeny dodrzujte platné predpisy tykajici se ochrany zdravi
pfi praci!

Pokud linedrni osu prepravujete, zvednéte ji v bodech oznacenych pismeny A a B.

Elektrické pfipojeni

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpiisobené elektrickym napétim!
Jestlize je linedrni motor nespravné uzemnény, hrozi nebezpeci drazu elektrickym proudem.
Statory montujte peclivé!

Zajistéte, aby pred pripojenim elektrického napéjeni byl systém s linedrnim motorem radné
uzemnén.

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpiisobené elektrickym napétim!
Elektricky proud mize téci i tehdy. kdyZ se motor nepohybuije.

Pred povolovanim elektrickych pfipojek motorl zajistéte, aby systém s linedrnim motorem
byl ve stavu bez napéti.

Po odpojeni elektrického napdjeni zesilovace pohonu pockejte minimélné 5 minut a teprve
potom se dotykejte dilGi vedoucich napéti nebo povolujte pfipojky.

Z diivodu bezpecnosti méfte napéti v meziobvodu, dokud neklesne pod 40 V.
Zapnuti systému s linedrnim motorem

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni velkymi pfitazlivymi silami!

Kvtli velkym magnetickym sildm mohou byt pfedméty ze Zeleza nebo oceli pfitahovany
systémem s linedrnim motorem a mohou zpdsobit pfivieni!

Do bezprostiedni blizkosti (50 mm) magnetické dréhy se nesmi ruéné umistovat zddné
t8Zké (> 1 kg) nebo velké (> 0,01 m?) ocelové nebo Zelezné predméty!

Pouzivejte pouze vhodné naradi.

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni pohybem skfiné forceru!

Skiin forceru mlze svym pohybem zpdsobit rozdrceni konéetin v koncovych polohach stroje.

Provozovatel musi zajistit ochranna zafizeni zabranujici sahani do nebezpecného prostoru
stroje!

A\ Varovani! Nebezpeéi popéleni!

Kontaktem se zahratym motorem mize dojit k popélen!

Opatrete motor ochrannym zafizenim a bezpecnostnimi upozornénimi!
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Udrzba a ¢isténi

A\ Nebezpeéi! Nebezpeéi zpiisobené elektrickym napétim!
Pfed a béhem udrzby a Cisténi mohou téci nebezpecné proudy.
Préce nechavejte provadét kvalifikovanym elektrikdfem pouze ve stavu bez napéti!

Pfed praci systém s linearnim motorem odpojte od elektrického napéjeni a zajistéte jej
proti opétovnému zapnuti!

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni pohyblivymi dily!
Skiin forceru méze svym pohybem zpdsobit rozdrceni koncetin v koncovych polohéch stroje.

Provozovatel musi zajistit ochranna zafizeni zabranujici sahani do nebezpecného prostoru
stroje!

A\ Varovani! Nebezpeéi popéleni!
Kontaktem se zahfatym motorem muze dojit k popaleni!

Po odpojeni elektrického napdjeni zesilovace pohonu pockejte minimalné 5 minut a teprve
potom odstrante kryt a dotykejte se motoru.

A\ Varovani! Nepovolena tidrzba zafizeni

V disledku neopravnénych praci na zafizeni hrozi nebezpeci zranéni a zanik zaruky.

Udrzbu zafizeni svéfujte pouze odbornému personalu!

Pfedpokladame, ze

persondl obsluhy je poucen ohledné bezpecné obsluhy systémi s linedrnim motorem, a Ze
si kompletné precetl tento navod k obsluze a porozumél mu;

personal Udrzby provadi Udrzbu a opravy systémi s linedrnim motorem tak, Ze nevznika
nebezpeti ohrozeni osob, zivotniho prostiedi a majetku.

Tento navod k obsluze je chranén autorskymi pravy. Veskeré kopirovéni, zvefejiiovani vcelku
nebo z&4sti, zmény nebo zkracovani vyzaduiji pisemny souhlas firmy HIWIN GmbH.

Adresa HIWIN GmbH
Briicklesbiind 1
77654 Offenburg
Némecko
Telefon +49 (0) 781 932 78-0
Technicky servis pro zakazniky +49 (0) 781/93278-77
Fax +49 (0) 781 932 78-90
Fax Technicky servis pro zakazniky +49 (0) 781/93278-97
E-mail support@hiwin.de
Internet hiwin.de
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Systém s linedrnim motorem je linearni systém vedeni a pohonu pro ¢asové a mistné presné
polohovani pevné namontovanych biemen, napiiklad komponentt zafizeni, v ramci jednoho
automatizovaného zafizeni.

Systémy s linedrnim motorem LMSSA jsou koncipované pro montaz a provoz v horizontalni
roving, a proto ve standardnim provedeni nedisponuji zaji§tovacimi brzdami. Pfi vertikalni
montazi musi byt dodatec¢né nainstalovana zajistovaci brzda nebo vyvaZovaci zafizeni nebo
oboji. Pohybujici se bfemena musi byt pevné namontovana bud na forceru, nebo na koncovych
deskach. Linedrni osy Ize montovat na sebe k viceosym systémtim.

Uvedené systémy s linedrnim motorem se nesmi pouzivat ve venkovnim prostfedi a v oblastech
s nebezpecim vybuchu. V§echny systémy s linedrnim motorem se smi pouzivat pouze
k uvedenému ucelu.

Systém s linearnim motorem se smi provozovat pouze v rdmci svych specifikovanych mezi
vykonu (viz technické tdaje a schvalovaci vykres).

Prostudovani ndvodu k obsluze a predpisi pro Gdrzbu a opravy je predpokladem pro pouZiti
systémd s linedrnim motorem v souladu s uréenim.

Jakékoliv jiné pouziti systému s linedrnim motorem je povazovano za pouziti v rozporu
s ur¢enim.

Smi se pouzivat pouze origindlni nahradni dily firmy HIWIN.

Systémy s linedrnim motorem se nesméji provozovat:
ve venkovnim prostredi,

v oblastech s nebezpec€im vybuchu.

Prestavby nebo Upravy systémdi s linedrnim motorem nejsou povoleny! V pfipadé specidlnich
dotazti kontaktujte firmu HIWIN.

Systémy s linedrnim motorem nevytvareji pfi normalnim provozu zadna zbytkova rizika.

Pro pfipad nebezpeci, kterd mohou vznikat pfi (idrzbé a opravach, je uvedeno varovani v
prislusnych kapitolach.
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Montazni navod Zékladni bezpecnostni pokyny

Prace na systémech s linedrnim motorem smi provadét pouze autorizovany personal! Ten se
pred zahajenim prace musi seznamit s bezpecnostnim vybavenim a predpisy (viz Tabulka 2.1).

Tabulka 2.1:
Normalni provoz Pouceny personal
Cisteni Pougeny personal
Udrzba Pouceny odborny personal provozovatele nebo vyrobce
Opravy Pouceny odborny personal provozovatele nebo vyrobce

2.7.1 Osobni ochranné pracovni prostredky

A Opatrné! Nebezpeci zplsobené hlukem.

NiZe uvedené informace umoznuji uzivateli stroje Iépe odhadovat ohroZeni a rizika.
Ekvivalentni hladina hluku s vdZenim A podle EN 1SO 3746: 70,5 dB(A)
Nejistota méfeni K v dB: 4,0 dB(A) podle EN IS0 4871

Uvedené hladiny hluku nemuseji byt nutné hladiny pro bezpecnou praci. | kdyz existuje
korelace mezi hladinou emisi a expozice, nelze je spolehlivé pouzivat ke stanoveni, zda jsou,
nebo nejsou nutnd dalSi opateni.

Faktory, které ovliviuji skutecnou hladinu expozice personaly, jsou napfiklad vlastnosti
pracovisté, dalsi zdroje hluku atd., to znamena pocet strojli a dal$ich navazujicich procest,
jakoz i doba trvani vystaveni obsluhy hluku. Povolena hladina expozice se navic mize

v jednotlivych zemich lisit.

Tabulka 2.2: Pozadavky na personal

Normaélni provoz Pfi pfitomnosti u systémd s linearnim motorem jsou nutné nasledujici osobni
ochranné pracovni prostiedky:

Bezpecnostni obuv
Ochranna pfilba

Ochranné rukavice

Cisténi Pfi Gisténi systému s linedrnim motorem jsou nutné nasledujici osobni
ochranné pracovni prostiedky:

Bezpecnostni obuv
Ochranna pfilba

Ochranné rukavice

Udrzba a opravy Pfi provadéni ddrzby a oprav na jednoosé ose s linedrnim motorem jsou
nezbytné nésledujici osobni ochranné pracovni prostiedky:

Bezpecnostni obuv
Ochranna pfilba
Ochranné rukavice
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Montazni navod Zékladni bezpecnostni pokyny

2.7.2 Ochranné zarizeni na systému s linearnim motorem
Systémy s linearnim motorem jsou vybavené tlumici koncové polohy.

Po kazdé udrzbé a opravé museji byt tyto tlumice koncové polohy otestovany a pfipadné
vymeénény.

Provoz bez tlumici koncové polohy nebo s poskozenymi tlumici koncové polohy neni povolen!

Obr. 2.1: Vystrazné symboly a typovy Stitek — zde pro systém s linedrnim motorem LMSSA

VAN

LMSSA-185100-2-1000-P5.3A-5-B-A02
20

S/N: $510M21082465000003

Article NO.: FM19M2166600

Date: 2021/10/25 Voitage: AC 220V

Weight: 30.3Kg Frequency: 5060 [R]M[]
o

Phase: Refer to the motor
Full load current: Refer to the motor O]

Tabulka 2.3: Vystrazné symboly

Ohrozeni pohyby! Nezdrzujte se v prostoru pohybu
stroje! Zabrante pfistupu osob do
nebezpecného prostoru!

Nebezpeci zplisobené silnymi Osoby ohrozované na zdravi

magnetickymi poli! silnymi magnetickymi poli museji

udrzovat bezpecnostni odstup od
systému s linedrnim motorem
minimalné 0,5 metru!
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Montazni navod

Popis produktu

Systém s linedrnim motorem se sklada ze zakladny s integrovanymi vedenimi profilovych list.
Tyto listy prenaseji sily, které vznikaji v diisledku hmotnosti, zrychleni a procest, a zajistujf
presné vedeni skiiné forceru. Systém je pohanén linearnimi motory se Zeleznym jaddrem nebo

bez Zelezného jadra od firmy HIWIN.

Tabulka 3.1: Osa s linedrnim motorem fady LMSSA zobrazuje kategorii motorovych os fady
LMSSA. Standardni provedeni LMSSA zahrnuje také integrovany horni kryt, tésnéni a vysoce
presny bezdotykovy linedrni snimac. Koncovy spinac a zarazka, ktera chrani suport pred
prejetim. Motorové osy fady LMSSA maji dréhy pojezdu od 100 do 2 700 mm. Mohou byt
pouzity v oblastech automatizace, laserového obrabéni, v polovodi¢ovém priimyslu a podobné.
Systém s linedrnim motorem se pouziva pro pohyb pevné namontovanymi bfemeny na skfini osy
s linedrnim motorem. Modely LMSSA jsou obvykle montovany a provozovény horizontalné.

V piipadé vertikalnich aplikaci se prosim obratte na spolecnost HIWIN a vyZadejte si propocet

vyvazovaciho zafizeni.

Tabulka 3.1: Osa s linedrnim motorem fady LMSSA

Upozornéni:

Spoleénost HIWIN neustéle zlepsuje svou nabidku produktl a uvedené volitelné moznosti
mohou byt kdykoliv nahrazeny jinymi. Aktualni informace o produktech najdete v nejnovéjsim
vydani produktové brozury HIWIN na adrese hiwin.de.

Osa s linedrnim motorem LMSSA

LMSSA-02-1-CS-2506-MA
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Montazni navod Popis produktu

Obr. 3.1: Hlavni komponenty systému s linearnim motorem - zde pro systém s linearnim
motorem LMSSA

Tabulka 3.2: Hlavni komponenty systému s linedrnim motorem

Predni kryt Vedeni profilové listy

Forcer (primarni ¢ast) Snimac¢ s montaznim thelnikem
Referencni a koncovy spina¢ s montéznim Vozik profilovych list

Ghelnikem

Koncova deska Stupnice

Stator (sekunddrni ¢ast linedrniho motoru) Tlumi¢ koncové polohy
Zékladni profil Skfin forceru

Bocni kryt
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Montazni navod Popis produktu

Cislo 1 2 3 4 5 6 7
1 Osa s linedrnim motorem
2 Sitka [mm]:
08: 80
10: 100
13: 135
18: 185
20: 206
3 Typ motoru:

S:  Zelezné jadro
C: Bezzeleza

4 Jmenovitd sila ™:
050, 100, 200, 300, 500, 700

5 Pocet forcert:
1:  Jednoduchy forcer
2:  Dvojity forcer

6 Zdvih [mm]:
100 -2700
(k dispozici v krocich po 50 mm az do 1 300 mm a v krocich po 100 mm az do
2700 mm)
7 Typ snimace:
A:  Analogovy opticky
D:  Analogovy magneticky
E:  Digitalni magneticky snimac s rozliSenim 1 ym
G: Digitalni opticky snimac s rozliSenim 1 pm
K:  Digitalni opticky snimac s rozliSenim 0,1 pm
H:  HallGv snima¢ (analogovy)
P:  Opticky absolutni enkodér 0,5 pm (BiSS-C)
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Montazni navod Popis produktu

Gislo 8 9 10 11 12 13

8 Délka kabelu 22
3,3: Vykon: 3 m/snimac: 3 m (pro SSA-08, 10)
5,3: Vykon: 5 m/snimac: 3 m
7,3: Vykon: 7 m/snimac: 3 m (pro SSA-13, 18, 20)

9 Koncovy spinac:
A: NPN.NC
B:  PNP.NC
10 Kryt:
S:  Standard

M:  Prachotésné
P:  Cisty provoz

1 Barva:
S:  Barva hliniku (pro SSA-18, 20)
B: Cernd

12 Napéti:
A:  Standard

B:  Vysoké napéti (pro SSA, kryt S: SSA-18, 20, kryt M)

13 Celni kod:
0000: Standard

" Viz Tabulka 3.3 a Tabulka 3.4.

2 Prodluzovaci kabel snimade se prodéva samostatné (viz str. 60).

%) Délka kabelu se méfi od motoru/snimace.
Délka od desky forceru je 0 0,5 m kratSi. Jestlize napfiklad vzdélenost od
motoru/snimace ¢ini 3 m, vzdalenost od desky forceru je 2,5 m.

Upozornéni:
Spoleénost HIWIN neustéle zlepsuje svou nabidku produktl a uvedené volitelné moznosti

mohou byt kdykoliv nahrazeny jinymi. Aktualni informace o produktech najdete v nejnovéjsim
vydani produktové brozury na adrese hiwin.de.

Linearni motor se skldda ze dvou komponentt - forceru (primarni ¢ast) s civkami a statoru
(sekundarni ¢ast) s permanentnimi magnety. Civky, pfes které prochazi stfidavy proud, vytvéreji
magnetické pole, které se v ¢ase méni a interaguje se statickym magnetickym polem statoru.

Z toho vznikld sila se vyuziva k vytvareni linearniho pohybu. Komponenty linearniho motoru se
dodadvaji jako jednotlivé komponenty.
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Montazni navod

Tabulka 3.3: Typ linearniho motoru (pro SSA-08/10/13)

Trvald sila

Trvaly proud
Spickova sila (1 s)
Spickovy proud (1 s)
Pritazliva sila

Odpor

(kabel viiéi kabelu, 25 °C)

Odpor

(kabel vtici kabelu,
120 °C)

Indukénost
(kabel viici kabelu)

Vzdalenost poll

Termospina¢

21

Maximalni DC shérnicové -

napéti

N 52
Al 2,1
N 112
Arms 6’3
N 241

6,2
Q

8,5
Q

23

mH
mm 30

104
4,2

224
12,6

482

3,1

43

11,6

103
2,1

289
6,3

481

8,4

11,6

37,1

Popis produktu

= 3PTC SNM120 sériovy (pro vysoké napéti)

Tabulka 3.4: Typ linedrniho motoru (pro SSA-18/20)

Trvala sila
Trvaly proud
Spickova sila (1 s)

Spickovy proud
(1s)

Pfitazliva sila
Odpor

(kabel vii¢i kabelu,
25°C)

Odpor

(kabel vii¢i kabelu,
120 °C)

Indukénost
(kabel vii¢i kabelu)

Vzdalenost poli

Termospinac

Maximalni DC
shérnicové napéti

21

Arms

rms

mH

mm

103 205 308 75
2,1 42 6,3 34
289 579 868 300
6,3 12,7 19,0 13,6
481 963 1,444 -
8,4 41 2,8 33
11,6 57 39
371 18,5 12,4 2,3
30 60
3PTC SNM120 sériovy PTC
(pro vysoké napéti)
500/600 330
(pro vysoké napéti)

A Opatrné! Poskozeni poSkrabanim!

500/600 (pro vysoké napét)

150
34
600

13,6

6,3

4,5

205 103 205 308
42 2,1 42 6,3
579 289 579 868
12,7 6,3 12,7 19,0
963 481 963 1,444
41 8,4 41 2,8
57 11,6 57 3,9
18,5 37,1 18,5 12,4
362 544 725 91 145
39 5,9 78 2,0 2,0
1,023 1,535 2,048 364 580
11,8 17,6 23,5 8,0 8,0
1,926 2,888 3,851 - =
6,8 4,6 3,5 9,0 14,6
9,4 6,3 48 = =
33,0 22,4 16,0 32 50
30 32
3PTC SNM120 sériovy PTC
(pro vysoké napéti)
500/600 330
(pro vysoké napéti)

Meéfici stupnici optického méficiho systému Ize poskodit neodbornou manipulaci.
Ekvivalentni hladina hluku s vaZzenim A podle EN IS0 3746: 70,5 dB(A)

S méfici stupnici manipulujte opatrné!

Osa s linedrnim motorem LMSSA
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Montazni navod Popis produktu

A Opatrné! Poskozeni magnetického systému méreni drahy!
Silna magneticka pole nebo silné otfesy mohou poskodit magneticky systém méreni drahy.
Magneticky systém méreni dréhy chrate pfed silnymi magnetickymi poli!

Magneticky systém méfeni drahy chrante pred silnymi otfesy!

Méreni dréhy se realizuje prostrednictvim systému méfeni drahy s vysokym rozliSenim, ktery je
namontovany na zékladnim profilu. Systém s linedrnim motorem je v zavislosti na typu vybaven
optickym nebo magnetickym systémem méfeni drahy. Nainstalovany systém méfeni drahy ma
kompletné pripojené kabely a je propojeny vlastnim konektorem s fidicim systémem (viz
technické ddaje a schvalovaci vykres).

Tabulka 3.1: Vybér systému méfeni drahy

A 5V 150 mA
(-5%/ (Kompletné o Inkrementalni | /PP
- 0 . I .,
+10%) plipojené) (Navrhovana hodnota) (analogovy)
i oV ZE mAl e | Inkrementalni PP
(5% COMPENE  (Navrhovana hodnota) (analogovy)
pfipojené)
E 5V 20 mA
(£5% (Kompletng 1 Inkrementélni  TTL (digitalni)
B pfipojené)
G 5V 200 mA
(-5%/ (Kompletng 1 Inkrementélni  TTL (digitalni)
+10 %) piipojené)
K 5V 200 mA
(-5%/ (Kompletné 0,1 Inkrementélni  TTL (digitalni)
+10 %) pfipojené)
" oV ?IE mAI tné 2 Inkrementdlini IV
(*5%) (OMPIEINE  (Navrhované hodnota) (analogovy)
piipojené)
P 250 mA
o ompletné | 05 Absolutni, — piaq.c
+10%) (el P 26bitovy
piipojené)

V zavislosti na typu dodavaiji optické nebo indukeni spinace fidicimu systému signal po
dosazeni konci drahy pohybu. Koncové spinace se dodavaji piedem zapojené a pfipravené
k provozu.

Obr. 3.2: Prifazeni pfipojek (standardni)

Limit switch(open)

Schematic diagram Limit signal
L = = . .
ot ¥ o BROWN _g12~24v
s rou BLACK _o OUTPUT
BLUE 4 OV
LTV N— S S SN W— A:NPN.NC, B:PNP.NC

Tabulka 3.2 a Tabulka 3.3 zobrazuji informace o motoru a kabelu snimace. Zakaznici si sestavi
kabelovy fetéz podle pokyn(i na kabelu. Produkty Ize prizpdsobit kabelovému fetézu. Pokud
potiebujete kabelovy fetéz podle specifikaci spolecnosti HIWIN, obratte se prosim na

support@hiwin.de.
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135100

135200

135300

185100

185200
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18C100

18C200

20C100

20C200

Montazni navod

Tabulka 3.2: Informace o kabelu motoru

Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Standard
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard
Vysoké napéti
Standard

Standard

140
7
140
71
140
71
140
79
140
79
140
79
140
79
140
79
140
79
140

71

46
140
46
140
79

140

79

Osa s linedrnim motorem LMSSA

6,2
9,2
6,2
9,2
6,2
9,2
6,2
9,2
7,5
9,2
7,5
9,2
7,5
9,2
7,5
9,2
7,5
9,2
7,5
9,2

6,2

7,5
9,2
7,5
9,2
7,5
9,2
7,5

7,5

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

47
69
47
69
47
69
47
69
38
69
38
69
38
69
38
69
38
69
38
69

47

38
69
38
69
38
69
38
38

Popis produktu

25
37
25
37
25
37
25
37
23
37
23
37
23
37
23
37
23
37
23
37

25

23
37
23
37
23
37
23

23
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Tabulka 3.3: Informace o kabelu motoru

26
26
26
26
26
26
32

Osa s linedrnim motorem LMSSA

4,25

4,25

4,25

4,7

30
38
38
30
30
38
20

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

Popis produktu
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Montazni navod Preprava a sefizeni

Systémy s linedrnim motorem se dodévaji kompletné sestavené, s prezkousenou funkci a
pripravené k pfipojeni. Aby se predeslo poskozeni pfi pfepravé, jsou systémy s linearnim
motorem vybavené pfepravni pojistkou a zafizenimi pro nakladani.

A\ Nebezpeéi! Nebezpeéi zpiisobené silnymi magnetickymi poli!
Vlivem silnych magnetickych poli v okoli systém( s linedrnim motorem vznika pro osoby
s magneticky ovlivnitelnymi implantaty (napf. kardiostimulatory) nebezpeéi ohrozeni zdravi.

Osoby s implantaty ovliviovanymi magnetickym polem museji udrzovat bezpe¢nostni
odstup od systémd s linedrnim motorem nejméné 500 mm (préah aktivace pro staticka
magneticka pole 0,5 mT podle smérnice 2013/35/EU).

A\ Varovani! Nebezpeti rozdrceni skiini forceru!

Nebezpeci zranéni pfivienim a posSkozeni systému s linedrnim motorem pohybem skfiné
forceru v diisledku tihové sily, protoze neni standardné vybavena brzdou. Provozovatel musi
zajistit ochranna zafizeni zabranujici sahani do nebezpecného prostoru stroje!

Pfed kazdou prepravou zajistéte fadné upevnéni prepravni pojistky. Pfepravni pojistka je
vétSinou Cervena.

A\ Varovani! Nebezpeéi zplisobené t&zkymi biemeny!
Zvedani tézkych bfemen mizZe vést ke zranéni. Pfed kazdou pfepravou zajistéte fadné
upevnéni prepravni pojistky. Pfepravni pojistka je vétSinou ¢ervena.

PFi hmotnosti systému vyssi nez 20 kg pouzivejte k manipulaci s tézkymi bfemeny
adekvatné dimenzované zvedaci zafizeni!

PFi manipulaci se zavéSenymi biemeny dodrzujte platné predpisy tykajici se ochrany zdravi
pfi préci!

A Opatrné! Nebezpeci poskozeni hodinek a magnetickych pamétovych zafizeni!

Vlivem velkych magnetickych sil mize v blizkosti systému s linedrnim motorem dojit ke
zniceni hodinek nebo magnetickych pamétovych zafizeni!

Hodinky a magneticka pamétova zafizeni nepfiblizujte do bezprostiedni blizkosti
(< 300 mm) systémi s linedrnim motorem!
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HITTWIN. Montézni navod Peprava a sefizeni

A Opatrné! Poskozeni systému s linedrnim motorem!

Systém s linedrnim motorem se miize poskodit mechanickym zatizenim.

> Na kryt neumistujte tézka bfemena!

»> Systém s linedrnim motorem zvedejte pomoci piepravnich zafizeni (Obr. 4.1).
» U delSich systém s linedrnim motorem dodatecné zajistéte stfedové dily.

> Zajistéte, aby systém s linedrnim motorem nebyl ohybén, protoZe by se tim trvale narusila
presnost!

> Béhem prepravy na systému s linedrnim motorem nepfepravujte zadna dal$i bremena!

> Systém s linedrnim motorem a komponenty zajistéte proti prevraceni!

Upozornéni:

Elektrické provozni prostiedky jsou zkonstruovany tak, aby byly odolné viici vlivim pfepravnich
a skladovacich teplot v rozsahu od -25 °C do +55 °C a po kratkou dobu maximéalné 24 hodin az
do +70 °C.

Postup pfi pfepravé systému s linearnim motorem:
» Odpojte elektrické napdjeni.
» Odpojte kabely motorové osy.
» Odstrante uzitné bfemeno.
>

Pokud linearni osu prepravujete, zvednéte ji v bodech oznacenych pismeny A a B (Obr.
4.1).

> Pfi zvedani zajistéte rovnomérné rozlozeni zatizeni.

Obr. 4.1: Zvedani a pfeprava - zde pro systém s linedrnim motorem
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Montazni navod Preprava a sefizeni

4.3.1 Podminky prostredi

Pouze ve vnitfnich prostorach

0°Caz50°C

< 80% RV (nekondenzujici)

<1000m

rovné, suché, bez vibraci

Z4dné ovliviiovani korozivnimi kapalinami nebo silnymi magnetickymi poli

Uzemiiovaci vedeni zafizeni podle mezinarodnich poZadavki

Upozornéni:
Vyvarujte se pfimého slunecniho zafeni nebo vysokych teplot.

Neinstalujte do blizkosti zdroji elektromagnetického ruseni, napfiklad svarecek nebo
vyjiskfovacich zafizeni.

4.3.2 Bezpecnostni zafizeni zajiSténa ze strany provozovatele
Mozna bezpecnostni zafizeni / opatfeni:
Osobni ochranné pracovni prostredky podle mistnich predpisi
Bezdotykové plsobici ochrannd zafizeni

Mechanicka ochranna zafizeni

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpiisobené silnymi magnetickymi poli!
Vlivem silnych magnetickych poli v okoli systém( s linedrnim motorem vznika pro osoby
s magneticky ovlivnitelnymi implantaty (napf. kardiostimulatory) nebezpeci ohrozeni zdravi.

Osoby s implantaty ovliviovanymi magnetickym polem museji udrzovat bezpe¢nostni
odstup od systémd s linearnim motorem nejméné 500 mm (prah aktivace pro staticka
magneticka pole 0,5 mT podle smérnice 2013/35/EU).

Upozornéni:
Systém s linearnim motorem skladujte v prepravnim obalu.

Systém s linedrnim motorem skladujte pouze v suchych prostorach s teplotou nad bodem
mrazu a nekorozivni atmosférou.

Pouzivany systém s linedrnim motorem pied skladovanim oCistéte a opatiete ochranou.

PFi skladovani umistéte na systémy s linearnim motorem vystrazné Stitky pro magnetické
pole.
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Montazni navod Preprava a sefizeni

A Opatrné! Poskozeni montovanych dilG!

Montované dily se mohou poskodit mechanickym zatizenim.

Systém s linedrnim motorem zajistéte a pohybujte s nim za predepsané poutaci body!

Upozornéni:
Systém s linedrnim motorem se smi instalovat a provozovat vyhradné ve vnitinich
prostorach.

Systém s linearnim motorem je koncipovan vyhradné pro horizontdlni montdz. Systém s
linedrnim motorem by v namontovaném stavu nemél prekracovat thel 1°, protoZe neni
vybaven zajistovaci brzdou.

Vybaleni a instalace systému s linedrnim motorem:
Odstrarite ochrannou f6lii.

Systém s linedrnim motorem opatrné prepravte na misto instalace na predepsanych
zarfizenich pro nakladani.

Zajistéte volnou pfistupnost mist udrzby.

Obal ekologicky zlikviduijte.
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Montazni navod Montaz a pfipojeni

5.1.1 Mechanicka montaz

Obr. 5.1: Montaz motorové osy LMSSA

HIWIN MIKROSYSTERM
£710.02/300
| A
[T 1
Bl ] J
I
Flooza00] i

) ~ ‘

Upozornéni:
Aby byla zajisténa presnost, méla by byt montazni plocha plocha.

Zdaklad motorové osy je pfesné opracovan a pred montazi je v zavodé zkontrolovan
z hlediska rovnosti.

Presnost se pred expedici méfi na zulové ploSe.

Tabulka 5.1: Rozmeéry usporadani LMSSA (V)

SSA-08 7510,3 7803 82103
SSA-10 76+0,3 7803 82103
SSA-13 95+0,3 98+0,3 100+0,3
SSA-18 88,7 40,3/ 108,7 +0,3 93,7103 -
SSA-20 91,7+03/111,7+03 947103 =

5.1.2 Montaz systému s linearnim motorem
Kroky pfi sestavovani linedrniho motoru:

Odstrante zafizeni pro nakladani.
Odstrante prepravni pojistku ze skfiné forceru.
Pokud jsou montazni otvory nepfistupné, odstrante kryt nebo méch.

Montazni otvory vytvoite na montazni ploSe podle rozmérového vykresu (viz technické
(daje a schvalovaci vykres).

Ocistéte montazni plochu.

Do montéznich otvord zasurnte montazni $rouby a spirdlovym pohybem zevniti ven je
utdhnéte stanovenym utahovacim momentem (viz Tabulka 5.2).

Pokud byl odstranén kryt nebo méch, namontujte je zpét.
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Upozorneéni:
Srouby zajistéte pojistnymi krouzky proti nechténému povoleni!

Po montazi pohyblivého bfemena namontujte dalSi prepravni pojistku, aby byla skfin
forceru béhem pfepravy bezpecné zaaretovana.

Netlacte rukama piimo na nerezovy plech (viz Qbr. 5.2).

V Cistych provozech typu SSA-08/10/13 mohou Céstice proniknout do posouvace a
poskodit plech, nebo mohou zpisobit zdeformovani plechu, jeho nadzvednuti nebo jiné
problémy. Tomuto stavu je tfeba zamezit.

Obr. 5.2: Montéaz systému s linedrnim motorem - zde pro osy s linedrnim motorem LMSSA-
08/10/13 standardniho typu

Obr. 5.3: Montaz systému s linedrnim motorem - zde pro osy s linedrnim motorem LMSSA-
08/10/13 v prachotésném provedeni
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Obr. 5.4: Montaz systému s linedrnim motorem - zde pro osy s linedrnim motorem LMSSA-
08/10/13 pro Cisté provozy

(Upevniovaci svorku je nutné prikoupit)

Obr. 5.5: Montédz systému s linearnim motorem - zde pro osy s linedrnim motorem LMSSA-
18/20 ve standardnim provedeni
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Obr. 5.6: Montaz systému s linedrnim motorem - zde pro osy s linedrnim motorem LMSSA-
18/20 v prachotésném provedeni

Tabulka 5.2: Utahovaci moment

SSA-08 nahore M4 39
SSA-10
dole M5 8,8
SSA-13 nahore M5 8,8
dole M6 11,7
SSA-18 nahore M5 8,8
SSA-20 nahore M5 8,8

Obr. 5.7: Netlacte na nerezovy plech - zde pro osy s linedrnim motorem LMSSA-08/10/13 pro
Cisté provozy
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5.1.3 Montaz pohyblivého bifemena
Postup montdaze pohyblivého bfemena:

Montazni plochu pro bfemeno na systému s linearnim motorem ocistéte.
Ocistéte montdzni plochu bfemena.

Umistéte bremeno na montéazni plochu na odpovidajici upeviiovaci otvory (viz technické
(daje a schvalovaci vykres).

Montazni ¢epy zasunte do montaznich otvorl a spirdlové je utahnéte zevniti ven pomoci
momentového Sroubu (viz Tabulka 5.2).

Zkontrolujte volnost pohybu bfemena po celé délce drahy.

Upozornéni:
Po montazi pohyblivého bfemena namontujte dalSi pfepravni pojistku, aby byla skfifi forceru
béhem pfepravy bezpecné zaaretovana.

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpiisobené elektrickym napétim!
Pokud neni linedrni motor fadné uzemnény, hrozi nebezpeci zasazeni elektrickym proudem.

Zajistéte, aby pred pripojenim elektrického napéajeni byl systém s linedrnim motorem fadné
uzemnén.

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpisobené elektrickym napétim!

Elektricky proud mize téci i tehdy. kdyZ se motor nepohybuije.
Pied povolovanim elektrickych pfipojek motor( zajistéte, aby byl systém s linearnim
motorem ve stavu bez napéti.

Po odpojeni elektrického napdjeni zesilovace pohonu pockejte minimélné 5 minut a teprve
potom se dotykejte dilGi vedoucich napéti nebo povolujte pfipojky.

Z dlivodu bezpecnosti méfte napéti v meziobvodu, dokud neklesne pod 40 V.

Upozornéni:

Vénujte pozornost montaznimu ndvodu zesilovace pohonu!

navodu k obsluze od vyrobce.
Dodané pripojeni kabel( pfipravené k provozu.
Vsechny potiebné pfipojky prostfednictvim tii konektord na kazdé ose.
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Obr. 5.8: Elektrické pfipojeni pro zesilovac pohonu D1
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Obr. 5.9: Elektrické pfipojeni pro zesilova¢ pohonu v provedeni D2T-LM
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Obr. 5.10: Elektrické pfipojeni pro zesilova¢ pohonu E1
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5.2.1 Vybér napajeni a fizeni

PFi vybéru napajeciho zdroje je tfeba zohlednit trvaly proud, Spickovy proud a sbérnicové napéti.
Kromé toho musi byt zohlednén rezonanéni efekt, ktery mize byt u nékterych systémd
zesilovact pohonu v motorech indukovan. Motory sestavaji z nékolika jednotlivych civek
zapojenych do série. Kazd4 civka ma urcitou indukénost v sérii a urcitou parazitni kapacitanci
vGici zemi. Takto vznikly oscilacni obvod vykazuje urcity rezonancni kmitocet, takze pfi priloZeni
elektrické oscilace na fazové vstupy (zejména frekvenci PWM) miize nulovy bod motoru
oscilovat s velmi vysokymi amplitudami vici zemi a v dlisledku téchto oscilaci mize dojit

k poskozeni izolace. Tento jen se silné projevuje u motorl s velkym poctem poli (jako napfiklad
u linedrnich motord).

PFi vybéru napajeciho zdroje dodrzujte nasledujici podminky:
330 V DC Rizeni: Spickové napéti < 750 V p (faze v(i&i zemi), napé&tovy gradient < 8 kV/ps.
(Tabulka 5.3 & Obr. 5.13)

600 nebo 750 V DC Rizeni: Spickova napéti < 1000 V p (faze vici zemi), napétovy gradient
<11 kV/ps.

(Tabulka 5.4 & Qbr. 5.14)

Kabel mezi fizenim a motorem vytvaii z dlivodu chybného pfizplisobeni impedance mezi
kabelem a motorem odrazenou vinu a odrazené napéti se prekryje s naslednym vstupnim
napétim, ¢imZ napéti vzroste. Tento jev nabyva na vyznamu, pokud je kabel motoru delsi. Pokud
je délka kabelu mezi fizenim a motorem vétsi nez 10 m, je nutné zméfit napéti na svorkdch
motoru a presvédcit se, Ze jsou nizsi nez vySe uvedené hodnoty. Pokud je naméfenda hodnota
vy$si, je z dGivodu ochrany nutné aktivovat filtr mezi fizenim a motorem.
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Upozorneéni:
Maximalni provozni napéti motoru najdete v dokumentu ,Technické informace k linedrnimu
motoru®, ktery si miiZete stahnout z oficialni internetové stranky.

Spiékova napéti a gradienty, vytvofené elektrickym napéjenim, nesméji prekrogit nize
uvedené hodnoty (stejné jako nulovy bod):

Obr. 5.11: Schéma napéti

PWM period

V+

peak. to ground

‘With oscillations

| :‘ ——Wwithout oscillations
| S
JJ' lVbus Lo |™ Offset

peak. to ground

A}
AY
\
\
\
Voltage[V] ',
A
\
—

Obr. 5.12: Doba nardstu t, Definice

Voltage

100% V,,

90% V,,

10% V,,,

0% V,,

Lo Lgg Time

Tabulka 5.3: 085/10S/135/18S/18C/20S/20C (A: standard) sériové omezeni napéti elektrického
napéjeni a nulového bodu

Vaus Max. 330

<750V, (faze vici zemi)
@ PWM frekvence

|VS+z-zitze. gegen Erdel

<750V, (faze vici zemi)
@ PWM frekvence

| VS;JitZE. gegen Erde |

Napétovy gradient < 8kV /us (momentalni)
|av/dt| Pokud je obtizné uréit momentalni napétovy gradient, k jeho odhadu Ize
pouzit nasledujici vzorec (Obr. 5.12):

|av/dt| = |(90%V,, — 10%V,)/t, |
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Obr. 5.13: Schéma kolisani napéti (fizeni 300 V DC)

Repettive peak voltage
PWM frequency

750

—Without escillations
—With oscillations

Tabulka 5.4: 08S/10S/13S/18S/20S (B: vysoké napéti) sériové omezeni napéti elektrického
napéjeni a nulového bodu

Prvek Rada 18S/20S Rada 08S/10S/13S
(B: vysoké napéti) (B: vysoké napéti)
Vius Max. 750 Max. 600

<1000 V, (faze vici zemi)
@ PWM frekvence

| VS;itze. gegen Erde |

<1000 V, (faze vaci zemi)
@ PWM frekvence

| VS;itzeA gegen Erde |

Napétovy gradient < 11kV /us (momentalni)

|dv/dt| Pokud je obtizné urcit momentalni napétovy gradient, k jeho odhadu Ize pouzit
nasledujici vzorec (Obr. 5.12):
|av/dt| = |(90%V,, — 10%V,)/t,|

Obr. 5.14: Schéma kolisani napéti (fizeni 600/750 V DC)
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5.2.2 Pfipojeni motorii se Zeleznym jadrem / bez Zelezného jadra

Teplotni snimace jsou standardné vedeny dale pfes prodluzovaci vedeni motoru. Oba kabely
jsou proto spojené s konektorem motoru.

Upozorneéni:

Pro prifazeni pfipojek zkontrolujte technické ddaje a schvalovaci vykres!
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5.2.3 Pfipojeni linearniho systému méreni drahy

A Opatrné! Nebezpeci elektromagnetického ruseni signalu snimace!

PFi provéadéni elektrického pfipojeni redhead a rozhrani je nutné vzdy dodrzovat obecné
uznavand opatfeni ESD.

Zajistéte spravné stinéni kabelu snimace.

Zajistéte plosny kontakt stinéni pfes konektory!

Zajistéte, aby pary vodicl se signalem sin/cos byly samostatné stinéné!

A Opatrné! Hrozi nebezpeci zranén!

Nespravné pfipojeny systém méfeni drahy mize zplsobit nekontrolované pohyby suportu,
které mohou vést ke zranénim nebo k poskozeni linearni osy.

Systém méfeni drahy smi pfipojovat pouze kvalifikovany personal!

Upozornéni:
Linedrni systém méfeni drahy je namontovan do systému s linedrnim motorem a je
pfipraven k provozu.
Pro prifazeni pfipojek zkontrolujte technické ddaje a schvalovaci vykres!

Tabulka 5.5: Pfipojeni

D-Sub, 9pélovy (konektor)

D-Sub, 15p6lovy (konektor) 52 16

N T 1 8
i = e0 000000

i 1 = oo 00000

— 40 9 15
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Tabulka 5.6: Prifazeni pind

1 SIN- = V1- = SIN- =

2 Cos- oV V2- oV COos- MA+
3 Ref+ = Vo+ = Ref+ MA-
4 5V Z- 5V Z- 5V 5V

5 = B 5V B = 5V

6 = A- = A- = SLO+
7 = 5V = 5V = SLO-
8 = = = 5V = oV

9 SIN+ = V1+ ov SIN+ ov
10 COS+ = V2+ = COS+ -

1 Ref- = Vo- = Ref- =

12 ov Z+ oV Z+ oV -

13 - B+ ov B+ = =

14 = A+ = A+ = =

15 = = = = = =
Pouzdro Stinéni Stinéni Stinéni Stinéni Stinéni Stinéni
konektoru
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Tabulka 5.7: Parametry linearniho snimace

RozliSeni 1pm

Déleni stupnice 1 mm

Signal analogovy, 1 Vpp sin/cos
Rozliseni 1pm

Déleni stupnice 1 mm

Signal digitalni, TTL5V
Rozliseni 0,1 pm

Déleni stupnice 40 ym

Signal analogovy, 1 Vpp sin/cos
Rozliseni 1pm

Déleni stupnice 40 ym

Signal digitalni, TTL5 V
Rozliseni 0,1 pm

Déleni stupnice 40 ym

Signal digitalni, TTL5 V
Rozliseni 1 um (pro D1) / 7,5 um (pro E1)
Déleni stupnice 30 mm

Signal analogovy, 1 Vpp sin/cos
Rozliseni 0,5 pm absolutni

Déleni stupnice 50 pm

Protokol BiSS, 26 bitl

5.2.4 Pfipojeni koncového spinace

Optické nebo indukéni bezdotykové spinace, které jsou navrzeny jako koncové spinace, jsou
namontovany do systému s linedrnim motorem a jsou pfipraveny k provozu.

Upozornéni:
Poloha koncovych spina¢i viz technické tdaje a schvalovaci vykres.

Pro prifazeni pfipojek zkontrolujte technické idaje a schvalovaci vykres!
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A\ Nebezpeéi! Nebezpeéi zpiisobené silnymi magnetickymi poli!
Vlivem silnych magnetickych poli v okoli systém( s linedrnim motorem vznika pro osoby
s magneticky ovlivnitelnymi implantaty (napf. kardiostimulatory) nebezpeéi ohrozeni zdravi.

Osoby s implantaty ovliviovanymi magnetickym polem museji udrzovat bezpe¢nostni
odstup od systémd s lineadrnim motorem nejméné 500 mm (prah aktivace pro staticka
magneticka pole 0,5 mT podle smérnice 2013/35/EU).

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni velkymi piitazlivymi silami!
Kvili velkym magnetickym sildm mohou byt pfedméty ze Zeleza nebo oceli pfitahovany
systémem s linedrnim motorem a mohou zpdsobit pfivieni!

Do bezprostiedni blizkosti (50 mm) magnetické dréhy se nesméji rucné umistovat zadné
t8Zké (> 1 kg) nebo velké (> 0,01 m?) ocelové nebo Zelezné predméty!

Pouzivejte pouze vhodné naradi.

A\ Varovani! Nebezpeti rozdrceni pohybem skiiné forceru!

Skiin forceru mize svym pohybem zpisobit rozdrceni koncetin v koncovych polohéch stroje.

Provozovatel musi zajistit ochranna zafizeni zabranujici sahani do nebezpecného prostoru
stroje!

A\ Varovani! Nebezpeéi popaleni!
Motor se béhem provozu zahfiva. Kontakt s motorem muze vést k popéleni!

Opatrete motor ochrannym zafizenim a bezpecnostnimi upozornénimi!

A Opatrné! Nebezpeci poskozeni hodinek a magnetickych pamétovych zafizeni!
Vlivem velkych magnetickych sil mize v blizkosti systému s linedrnim motorem dojit ke
zniceni hodinek nebo magnetickych pamétovych zafizeni!

Hodinky a magneticka pamétova zafizeni nepfiblizujte do bezprostiedni blizkosti
(< 300 mm) systému s linedrnim motorem!

A Opatrné! PoSkozeni systému s linedrnim motorem!

Nebezpeci vécnych skod v disledku nekontrolovaného pohybu skiiné forceru pfi vypadku
elektrického napajeni'
Zajistéte instalaci tlumicd koncové polohy na obé strany systému s linedrnim motorem!
Na kryt neumistujte tézka biemena!

Skfin forceru se nesmi pohybovat!
Upozornéni:

Provozovatel musi podle EN ISO 12100 vybavit fidici systém tak, aby se zabranilo opétovnému
rozbéhu stroje po obnoveni dodavky energie, odstranéni poruchy nebo zastaveni stroje.
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Postup pfi zapinani systému s linedrnim motorem:
Vypnéte fidici systém.
Odpojte kabel motoru.
Pfipojte kabel systému méfeni drahy.
Zapnéte fidici systém.

Zkontrolujte systém méfeni drahy (viz samostatny montazni navod zesilovace pohonu a
systému méfeni drahy).

Vypnéte fidici systém.
Pfipojte kabel motoru.
Zapnéte fidici systém.
Provedte zkuSebni chod nizkou rychlosti.

Provedte zkusebni chod za podminek provozu.

Programovani systému s linedrnim motorem je zavislé na pouzitém fidicim systému a zesilovaci
pohonu. Vénujte pozornost navodu k obsluze fidiciho systému a zesilovace pohonu!
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A\ Nebezpeéi! Nebezpeéi zpiisobené elektrickym napétim!
Pfed a béhem udrzby a Cisténi mohou téci nebezpecné proudy.
Préace nechdvejte provadét kvalifikovanym elektrikdfem pouze ve stavu bez napéti!

Pfed praci systém s linearnim motorem odpojte od elektrického napéjeni a zajistéte jej
proti opétovnému zapnuti!

A\ Nebezpeéi! Nebezpeti zpiisobené silnymi magnetickymi poli!
Vlivem silnych magnetickych poli v okoli systém( s linedrnim motorem vznika pro osoby
s magneticky ovlivnitelnymi implantaty (napf. kardiostimulatory) nebezpeci ohrozeni zdravi.

Osoby s implantaty ovliviiovanymi magnetickym polem museji udrzovat bezpec¢nostni
odstup od systému s linedrnim motorem nejméné 500 mm (préh aktivace pro staticka
magneticka pole 0,5 mT podle smérnice 2013/35/EU).

A\ Varovani! Nebezpeéi rozdrceni pohyblivymi dily!
Skiin forceru méze svym pohybem zpdsobit rozdrceni koncetin v koncovych polohach stroje.

Provozovatel musi zajistit ochranna zafizeni zabranujici sahani do nebezpe¢ného prostoru
stroje!

A\ Varovani! Nebezpeéi popéleni!
Kontaktem se zahfatym motorem muze dojit k popaleni!

Po odpojeni elektrického napdjeni zesilovace pohonu pockejte minimélné 5 minut a teprve
potom odstrafte kryt a dotykejte se motoru.

A\ Varovani! Nepovolena tdrzba zafizeni

V disledku neopravnénych praci na zafizeni hrozi nebezpeci zranéni a zanik zéruky.

Udrzbu zafizeni svéfujte pouze odbornému personalu!

A Opatrné! Nebezpeci poskozeni hodinek a magnetickych pamétovych zafizeni!

Vlivem velkych magnetickych sil mize v blizkosti systémd s linearnim motorem dojit ke
zniceni hodinek nebo magnetickych pamétovych zafizeni!

Hodinky a magneticka pamétova zafizeni nepfiblizujte do bezprostiedni blizkosti
(< 300 mm) systému s linedrnim motorem!

Upozornéni:
Pouzivejte pouze vhodna neskodna média. Vénujte pozornost datovym listm vyrobce.
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Pfed drzbou odstrante kryt nebo méch:

Kryt: Povolte Srouby krytu.
Kryt opatrné odstrarite.

Obr. 7.1: Vykres krytu v rozloZzeném stavu - zde pro systém s linedrnim motorem LMSSA
08/10/13

Dust-proof type Clean room type

Obr. 7.2: Vykres krytu v rozloZzeném stavu - zde pro systém s linedrnim motorem LMSSA 18/20

Standard type

Dust-proof type

Tabulka 7.1: Odstranéni/montaz krytu

SSA-08, SSA-10 Standard M4 33
M5 58

Prachotésné M4 33

M5 58

Cisty provoz M5 58

SSA-13 S M4 33
M M4 33

SSA-18 S M4 33
SSA-20 S M4 33
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Béhem udrzby:
Systém s linedrnim motorem zajistéte proti nepovolenému zapnuti.

Systém s linedrnim motorem uvedte do stavu bez napéti.

Systém s linedrnim motorem zajistéte proti nepovolenému opétovnému zapnuti.

Obr. 7.3: Priklad vystrazného Stitku

Reference No.

| ISO 7010-M021

Referent

Disconnect before carrying out
maintenance or repair

Function

To signify that the machine or the equipment, which is not
connected to mains by a plug, has to be disconnected from
all sources of power before carrying out maintenance or
repair

Image content

Horizontal arrow pointing to the right; one vertical short

thick line attached to a circle at the bottom with a longer

‘ ‘ thick line at an angle to the right attached to the top of the
circle; a further thick line in the same plane as the lower

one, separated from the line at an angle

Hazard

Machine or equipment running during maintenance or repair

Human behaviour that is intended to be caused after understanding the safety sign's meaning
Disconnecting the machine or equipment before carrying out maintenance or repair

Related referents

1SO 7010-M008, 1ISO 7010-P031

Additional information

Test data obtained according to I1SO 9186-1:2007 are not available. Consequently, a supplementary text sign shall be
used to increase comprehension except when the safety sign is supplemented by manuals, instructions or training.

Po drzbé namontujte zpét kryt nebo méch:

Kryt umistéte na systém s linedrnim motorem.
Utéhnéte Srouby na krytu.

7.1.1 Linearni motor
Zajistéte, aby se mezi forcerem a magnetickou drahou nenachéazely Zadné dily!

Linearni motor pracuje bez tdrzby.

7.1.2  Systém méreni drahy

Magneticky systém méieni drahy

Zajistéte, aby se mezi Cteci hlavou a rozmérovou stupnici nenachazely zadné castice
necistot!

Magneticky systém méfeni drahy pracuje bezkontaktné a tedy bez Gdrzby. Magneticky systém
méreni drahy pravidelné kontrolujte z hlediska znecisténi a pfipadné jej Cistéte, protoze jinak se
mohou hromadit ¢astice neCistot a trvalym tlakem mohou uvolnit kryci plech.

Opticky systém méfeni drahy

Zajistéte, aby se mezi Cteci hlavou a rozmérovou stupnici nenachazely Zadné castice
negistot! Cisténi provadéjte pouze mékkou utérkou, aby se predeslo poskrébani rozmérové
stupnice.

Opticky systém méfeni drahy pracuje bezkontaktné a tedy bez ddrzby. Rozmérovou stupnici
pravidelné kontrolujte z hlediska znecisténi a pfipadné Cistéte, protoZe jinak by se mohl
poskrabat povrch rozmérové stupnice a tim by jiz by nebyla zaruéena fadna funkce.
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Montazni nvod Udrzba a gisténi

7.1.3 Elektromechanické komponenty

Energeticky fetéz a kabely maji omezenou Zivotnost. Z ddvodu podminek prostfedi a dynamiky
pohybu v$ak nelze presné vypocitat Zivotnost. Proto nasledujici komponenty pravidelné
kontrolujte z hlediska opotfebeni a usazeni a pfipadné je vyméte (na dily podléhajici
opotiebeni se nevztahuje zaruka):

Kabely a vedeni v energetickém fetézu (napfiklad stopy odirani na plasti vedeni nebo
kabelu)

Konektory kabelli

Vzdélenost mezi spinacim praporkem koncového spinace a snimaci (Casty divod
nespravné funkce koncovych/referencnich spinaca)

Pri kriticky dleZité vyrobé zajistéte, abyste méli dily podléhajici opotiebeni na skladé!

7.1.4 Vedeni profilové listy

Mazani

Profilové listy systémd s linedrnim motorem vyZaduji, stejné jako kazdé valivé loZisko,
dostatecnou dodavku maziva. Toto mazani zabrafiuje opotfebeni, chrani proti neistotdam a
usazeninam, zabranuje korozi a svymi vlastnostmi prodluzuje Zivotnost. Vénujte pozornost
specifikacim vyrobce maziva.

Je nutné zkontrolovat vzajemnou misitelnost rliznych maziv. Vzajemné Ize misit maziva stejné
klasifikace (napf. CL) a podobné viskozity (maximalni rozdil jedné tfidy). Mazaci tuky Ize
vzdjemné misit, pokud jsou stejné zakladni oleje a stejny typ zahustovadla. Viskozita
zakladniho oleje musi byt podobna a tfida NLGI se smi liSit maximalné o jeden stupen.

Zajistéte, aby byl pfed mazanim z profilovych liSt odstranén stary mazaci tuk, necistoty
a trisky.

Pouzivejte pouze maziva podle DIN 51825, KP2K, s tfidou konzistence NGLI2.

Dbejte na to, aby byly pouZivana pouze maziva bez pevnych ¢astic maziva (napf. grafit nebo
MoS2)!

Dalsi informace o mazani a vybéru schvalenych maziv naleznete v provoznim navodu pro
vedeni profilovych list na strance hiwin.de.

U provedeni pro Cisté provozy (SSA-08/10/13) a bezprasného provedeni (SSA-
08/10/13/18/20) je pfed mazanim nutné odstranit kryt (viz Obr. 7.4)

Obr. 7.4: Pfed mazanim odstrarite kryt (vlevo: typ Cistého provozu; vpravo: typ chranény pred
prachem)
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HITWIN. Montézni navod

Obr. 7.5: Maznice na vedenich profilovych li§t (LMSSA 13, 18, 20)

Upozornéni:
O Interval dopliovani maziva (viz Obr. 7.4, Obr. 7.5)

Udrzba a gisténi

O Mnozstvi doplnéného maziva zavisi na velikosti LMSSA. (viz Tabulka 7.8)

O Doplhovéani maziva pomoci sady pro Gdrzbu s mazacim tukem.

O SSA 08, 10 sada pro udrzbu s blokovym tukem MGN:

Mazivo se na porty nanasi pomoci injekeni stfikacky. Standardem je plné syntetické mazivo
s jednou hlavni slozkou. Syntetické uhlovodiky (PAQ). Trida viskozity oleje je 680 (ISO VG680).

Obr. 7.6: SSA 08, 10, sada pro Udrzbu s blokovym tukem MGN

Tabulka 7.2: SSA 08, 10, injekéni stfikacka s mazacim tukem

€. dilu Nazev dilu Specifikace
940303200002  Injekéni 10 cc
stitkacka

940301800006  Jehlainjekéni 20 1/2"450
stfikacky

Tabulka 7.3: MOBIL VACTRA C. 2

Jakost

Koroze médéného pasu, 3 h, 100 °C, stanoveni rozmérd, ASTM D130
FZG Scuffing, chyba nacitani motorové osy, A/8.3/90, 1SO 14635-1
Bod vzplanuti, Cleveland Open Cup, °C, ASTM D92

Kinematicka viskozita @ 40 °C, mm2/s, ASTM D445

Bod tuhnuti, °C, ASTM D97

Osa s linearnim motorem LMSSA LMSSA-02-1-CS-2506-MA
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Tabulka 7.4: MOLYTOG PFM-5590

Barva

Zékladni olej

Kinematicka viskozita pfi 40 °C, mm?%/s
Viskozita [cSt]

Provozni teplota (°C)

Ztraty vyparovanim 204 °C, 22 hodin (%)

Udrzba a gisténi

Bily
Synteticky olej
310

>300

-60-250

0,5

O SSA 13,18,20, sada pro tidrzbu s mazacim tukem:

Obr. 7.7: SSA 13, 18, 20, sada pro Udrzbu s mazacim tukem

C. modelu

Rozmér

Specifikace

Tabulka 7.5: SSA 13, 18, 20, mazaci lis
GN-80M

\E" j: -\,.. e _ -

O Pracovni tlak: 15 MPa
O Vykon: 0,5-0,6 cm3/zdvih
O Hmotnost: 520 (g) bez mazaciho tuku

O Doplnéni mazaciho tuku: Flexibilni tuba 70 g nebo
napln 120 ml

Tabulka 7.6: G04 Zakladni vlastnosti

Barva

Zékladni olej

Prostredek ke zlepSeni vlastnosti

Provozni teplota (°C)

Tiida jakosti NLGI [0,1 mm]

Viskozita [cSt] 40°C
100 °C

Bod sképnuti (°C)

GN-400C

{108) 30 [2ﬂ i

O Pracovni tlak: 15 MPa
O Vykon: 0,8-0,9 cm3/zdvih
O 1150 (g) bez mazaciho tuku

O Doplnéni mazaciho tuku: 14 0.z. Kartu$e ve tvaru trubky nebo
napli 440 ml

bézova
estery/PAO
lithiové mydlo
-35az120
260-280

25

6

>225
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Tabulka 7.7: GO3 Zakladni vlastnosti

Zékladni olej

olej

Prostiedek ke zlepseni vlastnosti

Provozni teplota (°C)

Trida jakosti NLGI [0,1 mm]

Viskozita [cSt]

Bod sképnuti (°C)

40°C

100 °C

Udrzba a gisténi

Synteticky

Specidlni draselné mydlo
-45az125

265-295

30

5,9

>210

Tabulka 7.8: MnoZstvi maziva pro vedeni profilovych li§t linedrnich os SSA

LMSSA-08S

LMSSA-10S

LMSSA-13S

LMSSA-18S

LMSSA-18C

LMSSA-20S

LMSSA-20C

Standard
Prachotésné

Cisty provoz

Standard
Prachotésné

Cisty provoz

Standard
Prachotésné

Cisty provoz

Standard
Prachotésné

Standard
Prachotésné

Standard
Prachotésné

Standard
Prachotésné

MGN9

MGN9

QH15

QH15

QH15

MOBIL VACTRA C. 2

MOLYTOG PFM-5590

MOBIL VACTRA C. 2

MOLYTOG PFM-5590

G04

GO03
G04

G04

QH20 (ostatni)  G04

QH20 (20S500)

QH15

G04

Intervaly dopliiovani maziva u tukového mazani

0,06

0,06

0,3

0,3

0,3

0,5

0,7

0,3

Lhity dopliovéni maziva zavisi mimo jiné na poméru zatizeni P/C, pficemz P je ekvivalentni
dynamickeé zatizeni a C dynamickd dnosnost.

Intervaly dopliiovani maziva Ize pfipadné zkratit za nasledujicich podminek. V téchto pfipadech
je zapotfebi konzultace s firmou HIWIN: v > 3 m/s, a > 30 m/s?, kontakt s médii, teploty < 20 °C
nebo > 30 °C, znecisténé prostiedi.

Obr. 7.8: Intervaly doplfiovani maziva u tukového mazani, jednostranné a dvoustranné zafizeni
dlouhodobého mazani pro MG.

Osa s linedrnim motorem LMSSA
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Montazni nvod Udrzba a gisténi

Grease lubrication

10,000 Grease lubrication + EL double-sided

Lubrication Interval [km]

1,000

0.05 0.1 0.15 0.2 0.25 03 0.3 0.4
PIC

Obr. 7.9: Lhiity doplnovani maziva u tukového mazani, jednostranné a oboustranné zafizeni
dlouhodobého mazani pro QH.

30,000} Grease Lubrication
‘ Grease lubrication + E2/EC one-sided
€ 10,000 Grease lubrication + E2/EC double-sided
B 100
100
0.05 0.1 0.15 0.2 0.25 0.3 0.35 0.4

PIC

7.1.5  Cisténi

Na nechranénych profilovych listach se miize usazovat necistota, ktera miize Casem zatuhnout.

Proto je nutné profilové listy pravidelné kontrolovat z hlediska znecisténi a pfipadné Cistit. Po
vycisténi prebytecného mazaciho tuku Ize osu s linedrnim motorem uvést do pohybu:
Ocistéte prechody na listé a blocich.
Ocistéte opticky snimac a rozmérovou stupnici.

Ocistéte stator.

Upozornéni:
K Cisténi naneste IPA na stérac. IPA nenanasejte pfimo na rozmeérovou stupnici.
K ¢isténi optické rozmérové stupnice nepouzivejte etanol nebo jiné rozpoustéd|o.

Mezi forcerem motoru LMSA a statory existuje velka magneticka sila. Pfi ¢iSténi motoru se
forcer a stator nesmi nachdzet prilis blizko u sebe.

Stator LMC neni vhodny pro nasledujici metodu Cisténi. Pokud se statory pfitahly k sobé,
obratte se na personal firmy HIWIN, aby zafidil napravu.

Pokud je motorova osa pouzivana v nepfiznivych podminkach, mély by byt statory
pravidelné cCistény.

Statory a forcery (Zelezné materialy) mohou vytvaret silné sani, které mtze vazné zranit
prsty a dlané. Nenechte magnetické predméty, aby se priblizily prilis blizko, abyste
zabranili jejich pfitazeni magnety. (Napf. noZe, naradi.)

7.1.6 Testovaci chod

Po mazani byste méli motorovou osu pied pravidelnym pouZivanim nechat béZet po dobu

10 minut, aby se mazaci tuk mohl rovnomérné rozetfit v blocich a vodici listé. To by také mohlo
uvolnit saturacni tlak a zabranit dalSimu pretékdni mazaciho tuku a jeho hromadéni mezi
blokem a vodici listou.
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Montazni navod Likvidace

A Opatrné! Nebezpeci zplsobené latkami ohrozujicimi Zivotni prostiedi!
Ohrozeni Zivotniho prostiedi je dano druhem pouzivanych latek.
Kontaminované konstrukéni dily pred likvidaci dikladné oCistéte!

Odbornou likvidaci si nechte vysvétlit firmou zabyvajici se likvidaci nebo pfislusnym
Gradem!

Tabulka 8.1: Likvidace

Maziva ekologicky zlikvidujte jako nebezpecny odpad
Znecisténé Cistici hadry ekologicky zlikvidujte jako nebezpe¢ny odpad
Kabeldz, elektrické komponenty zlikvidujte jako elektricky Srot

Konstrukeéni dily z PP (napf. zlikvidujte roztfidéné

kabelovy fetéz)

Konstrukeni dily z oceli (napf. zlikvidujte roztfidéné
vedeni profilové listy)

Konstrukeéni dily z hliniku (napf. zlikvidujte roztfidéné
zékladni profil)
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Tabulka 9.1: Tabulka chyb

Motor se nerozbéhne

Zesilovac pohonu pfi restartu hlasi poruchu
komutace

Osa ,blazni” pfi restartu

Osa ,blazni” pfi provozu polohovani

Motor se pfili§ zahfiva (méfeni teploty)

Provozni zvuky forceru

Osa vytvafi pfi regulaci praskavé zvuky

Forcer sebou pfi pohybu Skube a obecné
vytvafi provozni zvuky, jejichz pfi€inou nejsou
vedeni profilové listy

Odchylky polohy ve vicestupfiovém provozu

Osa s linedrnim motorem LMSSA

Je oddéleny napéjeci kabel

Zasahla pojistka ochrany motoru
Nespravny smér pocitani snimace

Skrin forceru je prilis blizko u koncového

spinace/dorazu

Dodatecny odpor zesilovace pohonu

Chybna komutace

Elektromagnetickeé ruSeni signalu snimace
Chyba programovani v pfedavani polohy,
pozadovana nepfipustna zrychleni
Prekrocen jmenovity vykon v disledku pfilis
dlouhé doby zapnuti

Nedostatecné chlazeni

Skfini forceru Ize pohybovat tézce

PFili§ vysoka teplota prostredi
Cyklus zatizeni byl zménén
Komutace motoru zesilovace pohonu
nepracuje bezchybné

Je nutné doplnit mazivo, jinak hrozi nebezpeci
poskozeni loZisek

Elektromagnetické ruSeni signalu snimace

Chybnd komutace
Elektromagnetické ruSeni signalu snimace.

Vadny konektor kabelu snimace. Pin
v konektoru je zdeformovany

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

Odstranovani chyb

Zkontrolujte piipojky. Piny konektori mohou
byt zatlacené dovnitr, pfipadné upravte.

Zkontrolujte spravna nastaveni ochrany
motoru. Odstrafte pfipadné poruchy

Vzajemné zamérite par kabell sin a cos
v konektoru snimace

Osu uvedte do stavu bez napéti a skfin
forceru ruéné posunte do stfedu drahy.

Zménte nastaveni parametrd v zesilovaci
pohonu

Viz porucha pfi komutaci

Zkontrolujte parametry komutace v zesilovaci
pohonu, aktivujte monitorovani otacek!

Zkontrolujte stinéni konektorl a kabeld
Aktivujte bezpeénostni nastaveni v zesilovaci
pohonu, napf. monitorovani otacek,

pfipustnou vle¢nou chybu atd.

Cyklus zatizenf pfizplsobte jmenovitému
vykonu motoru

Upravte pfivod chladiciho vzduchu nebo
otevrete kandly chladiciho vzduchu. Pfipadné
dodate¢né nainstalujte pfidavny ventilator.

Zkontrolujte mazani vedeni, cizi télesa
v oblasti pohybu?

Zkontrolujte pripustny rozsah teplot

Vypoctéte cyklus zatizeni a adekvatné jej
pfizplisobte

PrizpGisobte parametry komutace zesilovace
pohonu

Mazaéni nebo konzultace s firmou HIWIN
Bezpodminecné pouzivejte kabely snimact se
samostatné stinénymi pary vodicd pro signaly
sin a cos

Optimalizujte parametrizaci komutace.
Stinéni kabelu motoru a/nebo kabelu snimace
umistéte plosné na svorku uzemnéni

zesilovace, zkontrolujte piny v konektoru.

Pouzijte sitovy filtr pro stabilizaci napéti
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Montazni navod Prohlaseni o vestavbé

V souladu s nafizenim EU o strojnich zafizenich 2023/1230 pfiloha V ¢ast B o zabudovani
nedplného stroje

Vyrobce:

HIWIN GmbH
Briicklesbiind 1
77654 Offenburg

0Oddéleni dokumentace:
HIWIN GmbH, Briicklesbiind 1, 77654 Offenburg

Popis a identifikace neiplného stroje::

Oznaceni produktu: Linedrni motorova osa
Oznaceni série/typu: LMSSA
Rok vyroby: od roku 2025

Prohlasuje se, Ze jsou splnény nasledujici zakladni pozadavky nafizeni EU o strojnich
zarizenich 2023/1230 priloha Ill ¢ast B:

1.1.2,1.1.3,1.1.4,1.1.5,1.1.6,1.1.7,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.3.4,1.5.1,1.5.2,1.5.3,1.5.4, 1.5.8,
1.5.11,1.6.1,1.6.5,1.7.1,1.7.2,1.7.3,1.7.4,1.7.5

Dale se prohlasuje, Ze specialni technicka dokumentace byla vypracovana v souladu s
prilohou IV ¢asti B.

Vyslovné se prohlasuje, Ze netplny stroj spliiuje vSechny prislusné predpisy nasledujicich
smérnic ES.

2023/1230/EU Nafizeni o strojnich zafizenich

2014/30/EU  Smérnice o elektromagnetické kompatibilité (EMC)

2014/35/EU  Smérnice o nizkém napéti
2011/65/EU  Smérnice RoHS o omezeni nebezpecnych latek

Odkaz na pouzité harmonizované normy podle ¢lanku 20 odst. 1

EN IS0 12100:2010 Bezpecnost strojnich zafizeni — Obecné zésady pro navrhovani -
Hodnoceni rizik a snizovani rizik (IS0 12100)

EN 60204-1:2018 Bezpecnost strojnich zafizeni - Elektricka zafizeni stroji - Cést 1:
Obecné pozadavky

IEC 61000-6-2:2019 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - C4st 6-2: Zakladni normy pro
odvétvi - Odolnost proti ruseni pro primyslové oblasti

IEC 61000-6-4:2019 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - C4st 6-4: Zkusebni metody a
pozadavky - Zkusebni metody a pozadavky na ruseni pro primyslové
oblasti

Vyrobce nebo jeho zpinomocnény zéstupce se zavazuje na odivodnénou Zadost vnitrostatnich
organ( predlozit jim zvlastni dokumentaci tykajici se netipIného stroje.

Tim nejsou dotcena primyslova vlastnickd praval

Diilezita poznamka! Nedplny stroj smi byt uveden do provozu aZ poté, co bylo pfipadné
zjisténo, Ze stroj, do kterého ma byt netiplny stroj zabudovan, spliiuje poZzadavky této
smérnice.

Offenburg, cerven 2025

Werner Maurer, vedeni spolecnosti
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Presnost

Tato presnost, nebo Iépe feceno nepfesnost, odpovida odchylce mezi poZzadovanou a skute¢nou
polohou. Pfesnost podle osy je definovana jako zbytkovy rozdil mezi poZzadovanou a skuteCnou
polohou poté, co byly vylouceny ostatni linedrni odchylky. Takové systematické nebo linedrni
odchylky mohou byt zplsobeny kosinovymi chybami, Ghlovymi odchylkami, chybami obéhu
kulicek, tepelnou roztaznosti atd. Pro vSechny cilové polohy, které jsou pro urcitou aplikaci
zajimavé, se vypocita pomoci nasledujiciho vzorce:

Maximalni soucet systémové odchylky mezi pozadovanym a skutecnym stavem + 2 sigma
(standardni odchylka)

Pfesnost nezaménujme s reprodukovatelnosti.
Zrychleni

Toto je zména rychlosti za urCitou jednotku ¢asu, to znamena, Ze zrychleni = rychlost/Cas
nebo a = v/t.

Doba zrychleni

Ta je definovana jako Cas, ktery potiebuje zesilovac pohonu od spusténi do dosazeni cilové
rychlosti.

Pritazliva sila F,
Tvofi se mezi primarni a sekundarni ¢asti linedrniho motoru se Zeleznym jadrem a musi byt
poskytnuta vedenim.

Konstanta elektromotorického napéti (K)

Toto je pomér elektromotorického napéti (rms) vii¢i poCtu otacek nebo linearni rychlosti
(ot./min nebo m/s). Elektromotorické napéti je elektromagneticka sila, kterd vznika pfi
pohybu civky v magnetickém poli permanentnich magnetd, napf. v servomotoru.

Trvald sila (F,)

Tato konstantni sila je oznacovana také jako jmenovity toCivy moment a jmenovita sila.
Jedna se o silu, kterou mohou vytvofit linedrni motory v trvalém provozu, pokud je civka
motoru zatizend trvalym proudem 100 % (Cinitel vyuZiti).

Trvaly proud (1)

Trvaly proud je definovany jako maximalni pfipustny proud v kazdé civce pfi trvalém
provozu a je také oznacovan jako jmenovity proud. Vyznacuje se tim, Ze se motor zahieje a
setrva na teploté 80 °C.

Excentricita

Toto je odchylka bodu otaceni otocnych stolli od jejich polohy béhem otaceni. Je
zapficinéna tolerancemi vystfedéni a uloZeni.

Sila

Sila (pfi linedrnim pohybu) se udéava pro definované podminky, napt. jako trvala sila nebo
toCivy moment pfi:

- teploté prostfedi 20 °C

- teploté vinuti 80 °C

- mife zatizeni (pracovnim cyklu) 100 %

nebo jako $pikova sila nebo $pikovy tocivy moment.
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Silova konstanta (K;)

Tato konstanta je specificka pro civky. Vychozi silu motoru Ize vypocitat vyndsobenim
silové konstanty motoru a vstupniho proudu: F=IxK;

Odchylka vedeni

Toto je odchylka zdvihové osy. Zavisi na horizontalni pfimosti [také oznacované jako
rovnost] a vertikalni pfimosti [také oznacované jako rovinnost, plochost].

Horizontalni pfimost

Horizontalni pfimost je definovana jako chyba polohovani v ose Y pfi pohybu motorové osy
podél osy X, méfena systémem laserového interferometru.

Motorova konstanta (K,,)

Motorova konstanta oznaCuje pomér mezi vytvorenou silou a ztratovym vykonem a
predstavuje G¢innost motoru.

Spickovy proud (1,)
Spickovy proud se na kratkou dobu pfipoji k civkam, aby byla vytvorena $pickova sila.

Maximalni doba pro pouziti Spickového proudu €ini 1 sekundu. Poté se musi motor ochladit
na svou jmenovitou provozni teplotu, nez mize byt znovu pfipojen ke $pickovému proudu.

Spickovy togivy moment, $pickovi sila (F,)
Spickovy to&ivy moment [pfi tocivém pohybu] nebo $pickova sila [pfi linearnim pohybu] je

maximalni sila, kterou dokaze motor vytvéret po dobu asi jedné sekundy se Spitkovym
proudem |,. Pokud je motor napajen proudem |, pracuje v blizkosti nelinearniho rozsahu

motoru. Toto je obzvlasté uzitecné pro zrychleni a brzdéni.
Rozliseni

RozliSeni je nejmensi vzdalenost, kterou dokaze rozpoznat systém méfeni polohy.
Dosazitelna délka kroku je z diivodu jinych dal$ich faktori teoreticky vétsi nez rozlisen.

Reprodukovatelnost

Reprodukovatelnost udava, jak blizko se motorové osa v riiznych cyklech priblizuje

k uréitému bodu. Reprodukovatelnost by neméla byt zaménovana s absolutni presnosti.
Linearni osa muZze vykazovat primérnou presnost, ale dobrou reprodukovatelnost.
Jednosmérova reprodukovatelnost miize byt zméfena opakovanym najizdénim do cilové
polohy z pfiméfené vzdalenosti pfi stejné rychlosti najizdéni. V takovém piipadé nema viile
Zadny vliv. Pfi méfeni obousmeérné reprodukovatelnosti se do cilové polohy najizdi z rliznych
smérd, pficemz se vile uplatni.

Tuhost

Staticka tuhost znamena mechanicky odpor vii¢i deformaci dilu nebo konstrukéni skupiny
vlivem externiho statického zatizeni. Dynamickd tuhost naproti tomu znamena elasticky
odpor v(i¢i deformaci a pohybu dilu nebo konstrukéni skupiny vlivem externiho
dynamického zatizeni (napf. hnaci sily).

Délka kroku

Minimalni délka kroku se pfiblizuje rozliSeni. Jedna se o nejmensi mozny pohyb systému.
Zavisi na snimaci, zesilovaci, mechanické konstrukci, vili atd.

Vertikalni pfimost

Vertikalni pfimost je definovana jako chyba polohovani v ose Z pfi pohybu motorové osy
podél osy X, méfend systémem laserového interferometru.

Odpor vinuti Ry;
Ry5 je odpor vinuti pfi 25 °C. Pfi 80 °C se odpor vinuti zvysi asi na 1,2 x Rys.
Teplota vinuti (T)

Toto je pfipustna teplota vinuti. Skutecna teplota motoru zavisi na podminkach instalace,
chlazeni a provozu, proto mizZe byt urcena pouze v konkrétnim pfipadé a nemize byt
vypoctena.

Osa s linedrnim motorem LMSSA LMSSA-02-1-CS-2506-MA Strana 52 z 68



Montazni navod

Priloha

Chcete-li jednotku ve sloupci B prevést na jednotku ve sloupci A, vynésobte ji pfislusnou hodnotou,

uvedenou v tabulce.

Hmotnost

Tabulka 11.1:

Linearni rychlost

Tabulka 11.2:
1
0,01
0001
0,3048
0,0254
Sila
Tabulka 11.3:
Délka
Tabulka 11.4:
1
0,01
0001
0,3048
0,0254

Osa s linedrnim motorem LMSSA

1000
453,59

28,35

100

0,1

30,48

2,54

1

4,4482

0,2780

0001

1
0,45359
0,02835

1000

304,8

254

1000

304,8

254

0,0022
2205
1

0,0625

3281
3,281 x 10
3,281x103

1

8,333 x 10

0,2248
1

0,0625

3281
3,281x10?
3,281x10°
1

8,333 x 102

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

0,03527

35273

39,37
0,3937
3,937 x 10?
12

1

3,5969

39,37
0,3937
3,937 x 10
12

1
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Rozsah teplot

Tabulka 11.5:

1 (°F-32)x5/9

(*Cx9/5)+32 1

11.3.1 Tolerance

Tabulka 11.6: Tolerance

<6 6az30 30-120 120-300  300-600  600-1200 1200-2400 > 2400

+0,1 +0,2 +0,3 +0,4 +0,5 0,8 $1,0 1,5

11.3.2  Piedpoklady

Personal obsluhy je pouceny ohledné bezpecné obsluhy systémd s linedrnim motorem, precetl
si cely tento névod k obsluze a porozumél mu. Personal udrzby provadi Gdrzbu a opravy
systéma s linedrnim motorem tak, aby nevznikalo nebezpeci ohrozeni osob, Zivotniho prostredi
a majetku.

11.4.1  Dimenzovani motoru

NiZe je popsdno, jak zvolit spravny motor s ohledem na rychlost, délku dréahy a setrvacnost
uzitného bfemena. Zakladni postupy pro dimenzovani motoru jsou:

Urceni profilu pohybu a potfebnych parametrl
Vypocet Spickové a trvalé sily

Vybér motoru
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Symboly
Draha pohybu (mm)
Doba pohybu (s)
Zrychleni (mm/s*2)
Rychlost (mm/s)
Uzitné bremeno (kg)
Gravitacni zrychleni (mm/s*2)
Spickova sila (N)
Trvala sila (N)
Pritazliva sila mezi statorem a forcerem (N) pro fadu LMSSA
Setrvacna sila (N)
Silova konstanta (N/Aeff)
Spickovy proud (Aeff)
Efektivni proud (Aeff)
Trvaly proud (Aeff)

Pocétecni rychlost (mm/s)

KROK 1 Stanoveni profilu pohybu a potfebnych parametrii
Aby mohl byt zvolen spravny motor pro urcitou aplikaci, musi byt zndma pohybova rovnice.
- Pohybova rovnice
Zékladni kinematické rovnice jsou popsény nize.

V=V, +aT
1
X=VoT +5aT?

Symbol ,V* znamena rychlost, ,a“ je zrychleni, ,T* doba zrychleni a ,X"“ drdha pohybu.

MUzZete si zvolit dva ze Ctyf parametrl (V, a, T a X) jako parametry pro navrh, ostatni dva
parametry pak Ize vypocitat pomoci vySe uvedenych rovnic.

- Profil rychlosti pohybu
Lichobéznikovy profil 1/3-1/3-1/3

Pokud je ddna vzdalenost (X) a doba pohybu [T], je nejpouzitelnéjsi a nejefektivnéjsi rychlostni
profil pro pohyb od bodu k bodu lichobéznikova kfivka ,1/3-1/3-1/3", protoZe ta umoznuje
optimalni pohyb diky minimalizaci sily potfebné pro pohyb. Dobu zrychlovani, zdvihu a brzdéni
rozdéluje do tii segmentd, jak je vidét nize.

Obr. 11.1: Lichobéznikovy profil
A

V (m/sec)

Vmax [

t(sec)

/3 T/3 /3

Vo 15X (weil X = VX bt VXt Lk
max = 1,5 X T (weil X =2 x 3 3t7%3)

Viax 45X

Amax = T/3 ~ T2

Upozornéni:
Zde jsou parametry popsané jako pohybova rovnice.
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Trojahelnikovy profil 1/2-1/2

Pokud jsou dany parametry ,X" a T, je dal§im béznym profilem pohybu trojihelnikovy profil
1/2-1/2. Pohyb je rozdéleny na dvé &asti, a sice na zrychleni a zpomaleni. Druhy profil rychlosti
pohybu je znazornény néasledovné.

Obr. 11.2:

V[m/sec)

Vmax

tlsec)

L T/2 ___I__ o

Vi 2 X
= X —
max T
4X
Amax = E

Nékolik uzitecnych rovnic

Tabulka 11.7:
1/3 -1/3-1/3 Trapezoid profile Triangle profile
V (m/sec)
V [m/sec] ' :
Vmax v”‘ax

B T T 1 T ; [ - S S R

X X
1,5 X = 2 X —=,odervax X
T T
4,5X 4X
T2 T2
X V, X V, _
— 4 == (wenn > —max)
Vmax a max a

Zrychleni potfebné v prvnim profilu rychlosti pohybu je vétsi nez zrychleni ve druhém profilu
rychlosti pohybu; proto je potfebna velikost motoru vétsi. Pokud zvolite druhy rychlostni profil,
je zvolena velikost motoru mensi, nicméné je nutné zajistit, aby byla DC shérnice zesilovace
pohonu kvili vy$si rychlosti dostatecné velka. (V,,)-

KROK 2 Urceni Spickové sily a efektivni sily
Spickovou silu Ize vypogitat pomoci nasleduijici rovnice.

Fp=ManmaX+(MLXg+Fa)X|,l=Fi+Ff

Pritom je ,F;" setrvacna sila, ,F" tfeci sila a ,u“ faktor tfeni.

Ve vétsiné pripadi se u pohybl jedna o cyklické pohyby od bodu k bodu. Za predpokladu, Ze se
jedna o cyklicky pohyb, tak jak je znazornény v nésledujicim profilu s dobou preruseni t4 sekund,
je mozné vypocitat efektivni silu podle nasledujici rovnice:

poo |Gt Fp2t; + Fft, + (F — Fp)2ty
e ti+t, +t; +t,
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Obr. 11.3: Profil

A

V [m/sec]

Vmax - T

t1 t2

Spickovy proud Ip a efektivni proud I, Ize vypoéitat pomoci silové konstanty motoru Ks.
— FP

Pk,

— Fe
K¢

I

le

KROK 3 Vybér motoru podle Spickové sily a kontrola pfivodu proudu k motoru

V katalogu spolecnosti HIWIN Ize provéfit specifikace motoru a vybrat vhodny motor podle
Spickové sily. Nasledné je potieba zkontrolovat, zda elektrické napajeni odpovida specifikacim.
F
P

I, = K < I, (entsprechend den Spezifikationen des ausgewéhlten Motors)
f

F
Ie = K—i < I, (entsprechend den Spezifikationen des ausgewahlten Motors)

Pokud jde o efektivni a trvaly proud, mél by pomeér l¢/l¢ Cinit méné nez 0,7, aby bylo mozné
ziskat uritou marzi.

11.4.2 Priklad dimenzovani linearniho motoru

Priklad: Uzitné bremeno ma 5 kg (pohybujici se hmotnost mechanismu 1 kg a uZitné biemeno
4 kg), faktor tfeni ,U" &ini 0,01, vzdalenost je 500 mm, doba pohybu 400 ms a doba prodleni
350 ms.

Nejprve se pomoci vySe uvedenych rovnic vypoctou hodnoty V., @,y F, @ Fe (zvolte prvni
profil rychlosti pohybu a fadu LMSA)

X 0,5
Vmax =15x% T =15x% 0.4 = 1,875 (m/SeC)
45%xX 45x%0,5 2
qmax = Tz = (0.4)2 = 14,06 (m/sec?)

szManmaX—I—(MLxg-l—Fa)xu

=5x%x14,06+5x9,81x0,01=703+0,49 =70,79 (N)

. [(70,3 4 0,49)2 + 0,492 + (70,3 — 0,49)2] x 0,1333
e 0,4+ 0,35

= 41,92 (N)
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V takovém piipadé mizeme zvolit motor typu LMSA11, ktery dokdze poskytnout $pickovou silu
289( N) a trvalou silu 103 (N), a silova konstanta ¢ini 48,6 N/A (rms). Pfivod proudu k motoru
Ize stanovit nasledovné

F, 70,79

B
P=X = 186 1,46(Aeff) < 6,3(Aeff)

F. 4192

=2 ="""220,86(Aeff) < 2,1(Aef
e =% = gog = 086D < 21(AetD)
I, 086
L= X 100 % = 40,9 < 70 %
I 21

11.4.3  Stanoveni regenerativniho brzdného rezistoru

Zjisteni potrebnych informaci

Pro vypocet vykonu a odporu regenerativniho brzdného rezistoru jsou zapotiebi informace
o zesilovaci a motoru. Pro veskeré aplikace museji byt zjiStény nasledujici informace:

Podrobnosti k profilu pohybu, véetné zrychleni a rychlosti
Cislo modelu zesilovage

Sitové napéti pfipojené k zesilovaci

Tocivy moment / silové konstanta motoru

Odpor (kabel viici kabelu) vinuti motoru

Pro aplikace s rotaénimi motory museji byt zji§tény nasledujici informace.
Setrvacnost uzitného bfemene motoru

Setrva¢nost motoru

Pro aplikace s linedrnimi motory museji byt zjistény dopliujici informace.

Pohybujici se hmotnost

Vlastnosti kazdého zpomaleni béhem kompletniho provozniho cyklu museji byt sledovany
Pro kazdé zpomaleni béhem cyklu pohybu musi byt uréeno nésleduijici:

Rychlost na za¢atku zpomalovani

Rychlost na konci zpomalovéni

Doba, ve které se zpomaleni uskuteciiuje

Vypocet odevzdané energie na kazdé zpomaleni
Energii odevzdanou pfi kazdém zpomaleni Ize vypocitat pomoci nasledujici rovnice.

Linearni motor:

E =1M(V2—V2)
Verz 2 t\V1 2

Ezpom(J): Energie odevzdand zpomalenim
M, (kg): Pohybuijici se hmotnost
V, (m/sec): Rychlost na zac¢atku zpomalovani

V, (m/sec): Rychlost na konci zpomalovéni
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Urceni mnozstvi energie odevzdaného motorem

Vypocet mnozstvi energie, kterou motor ztraci na zakladé toku proudu skrz odpor vinuti motoru,
na zakladé nésleduijici rovnice.

3 F\?
Pvotor = ZRWicklung (K_t>
Puotor (W): Vykon odevzdany motorem
Ryinuti (Ohm): Odpor vinuti motoru kabel vii¢i kabelu
F (N): Sila potfebna ke zpomaleni motoru
K; (N/Amp): Momentova konstanta motoru
EMotor = PMotor Tverz.
Evotor (J): Energie odevzdana motorem

T2pom. (s€kundy): Doba zpomaleni

Urceni energie, kterd je odevzdavana zpét zesilovaci

Vypocet mnozstvi energie, ktera je pfi zpomaleni odevzdana zpét zesilovaci, na zakladé
nasledujici rovnice.

Ezurﬁckgespeist = EVerz - EMotor
Eogevza. (J): Energie odevzdana zpét zesilovaci
Ezpom (J): Energie odevzdand zpomalenim

Epotor (J): Energie odevzdana motorem

Stanoveni, zda energie odevzdana zpét prekracuje kapacitu zesilovace

Porovnéni mnozstvi energie, kterd je pfi kazdém zpomaleni odevzdana zpét zesilovaci,
s kapacitou zesilovace. Nasledujici vzorec se pouziva k urceni energie, ktera mtze byt
zesilovacem absorbovana.

Wkapazitit = %C (Vegen. — (1.414Vyer,)?)

Wiapacita (J): Energie, kterd miZe byt absorbovana zesilovatem
C (Farad): Kapacita shérnice

Viegen. (V): Napéti, pfi némz se zapne regenerativni cyklus

Vg (V): Sitové napéti (AC), které je pipojené k zesilovaci

Vypoctena energie, ktera musi byt odevzdana pro kazdé zpomaleni

Pro kazdé zpomaleni, pfi némz energie pfekroCi kapacitu zesilovace, vypocitejte podle
nasledujici rovnice energii, kterd musi byt odevzdana prostfednictvim regenerativniho brzdného
rezistoru.

Eregen. = Ezurﬁckgespeist - EAmp
Ezpom. (J): Energie, ktera musi byt odevzdana v brzdném rezistoru
Eodevzd. (J): Energie, ktera je motorem odevzdavana zpét zesilovaci

Ezesii. (J): Energie, kterou zesilovac absorbuje

Vypocet pulzniho vykonu kazdého zpomaleni, které prekracuje kapacitu zesilovace

Pro kazdé zpomaleni, pfi némz musi byt energie odevzdana prostiednictvim regenerativniho
brzdného rezistoru, vypocitejte podle nasledujici rovnice energii.

plmpuls = Eregen, - TVerz.
Ppyiz. (W): Pulzni vykon

Ezpom. (J): Energie, ktera musi byt odevzdana v brzdném rezistoru
(

Tzpom. (Sekundy): Doba zpomaleni
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Vypocet odporu, ktery je nutny k odevzdani pulzniho vykonu

Na zakladé maximalniho pulzniho vykonu z predchoziho vypoctu vypocitejte brzdny odpor
regenerativniho brzdného rezistoru, ktery je nutny k odevzdani maximalniho pulzniho vykonu.

R = Viogen./Prmpuls max.

R (Ohm): Odpor

P (pulz. max,): Maximalni pulzni vjkon

VRegen - Napéti, pii némz se zapne regenerativni cyklus

Vyberte standardni hodnotu odporu, kterd lezi pod vypoctenou hodnotou. Hodnota musi byt také
vétsi nez vyrobcem zesilovace uddvana minimalni hodnota pro regenerativni brzdny rezistor.

Upeviovaci svorka

Upeviovaci svorka je prakticka pom{cka pro upevnéni linedrni osy shora na ram stroje.
Upeviovaci svorku Ize vsadit do drazek po strané motorové osy.

Obr. 11.4: Upevriovaci svorka

Obr. 11.5: Vzdélenost otvord pro boéni upevnéni SSA pomoci upeviiovaci svorky

LF
LE

Obr. 11.6: Upevnéni pomoci upeviiovaci svorky — SSA-08/10/13

(NC)-25.5 THRU, @10x5DP

150~300
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Tabulka 11.8: Minimalni pocet upevriovacich svorek pro upevnéni motorové osy

200300100262

SSA-08
SSA-10

SSA013

Prodluzovaci kabel snimace

105
125

160

120

140

175

Tabulka 11.9: MinimalIni pocet upeviiovacich svorek pro upevnéni motorové osy

D2T
D1
D1
D1
D1
E1

Zesilovac pohonu

E1
E1
E1

E1

Digitalni
Analogovy
Analogovy
Digitalni
DigitaIni
Analogovy

Signal snimace

Analogovy
DigitaIni
DigitaIni

Absolutni

Osa s linedrnim motorem LMSSA

N
Y

Halllv
snima¢

N
Y

HEOOEJ6DF200
HEO0VJQ85800
HE00VJQ85600
HEO0VJQ87200
HEO00VJQ84200
HEOOEJVDA200

Cislo artiklu (2 m)

HEOOEK1DA200
HEOOEKTDA200
HEOOEJ6DF200

HEOOEKSDA200

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

HEOOEJ6DF400
HE00VJQ85900
HEO00VJQ85700
HE00VJQ87400
HEO0VJQ84400
HEOOEJVDA400

Cislo artiklu (4 m)

HEOOEK1DA400
HEOOEKTDA400
HEOOEJ6DF400

HEOOEKSDA400
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Nazev
spole¢nosti*:

Vybaveni*:

Montézni ndvod
Obor*: Vyplnil/potvrdil /

Pouziti*: Datum:

*Vypliite prosim v§echna povinna pole O 1- O 6

(O 1 Struktura motorové osy (je mozné vybrat vice moznosti) *

Priloha

Rozpocet:

Typ : (Kliknéte na
9 moznost na P3
“ nebo
poskytnéte
vykres)
Kliknout [ O O O O O O O
(O 2 Instalace motorové osy (je mozné vybrat vice moznosti) *
Priklad: Horni osa Spodni osa Svisla osa Otocnd osa Jiné Jiné
O__oA__ O O O O O O
(O 3 Provozni prostiedi O A - O D (je mozné vybrat vice moznosti) *
Specifikace ____°ct1°c ___°ct__°c Tfida___ @ ____°c#1° ____Torrnebo ____ mbar
O 4 vstupni napéti *
1oV d220v 1380V OJiné: v
(O 5 Rozméry motoru ((je mozné vybrat vice moznosti) (Pokud neni pfifazeno, zadejte prosim
WNAY) *
Nézev osy
Mnozstvi forcerli
Zplsob pohybu OLM OBS OLM OBS OLM OBS = OLM OBS OLM OBS
Uzitné bfemeno __(Dbx__398)
(kg) / velikost
Zdvih (mm) t__°
Rychlost (m/s) ____rad/s
Zrychleni (m/s?) ____rad/s?
Pohyb 0P k PCScan
Systém PM
Reprodukovatelnost +____ t__ B +____dhlova ____ t____
(um) vtefina
Presnost (um) t_ t_ t_ +____Uhlova t_ ¥
vtefina
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QO 6 Informace k projektu*

Povrchova dprava [ Standardni povrchova tGpravall ¢erna

Elektrické ovladani O Ano (vypliite prosim formuldr k elektrickému ovladani) [0 Ne

Kontrola zdroje O Ano (Kontrola na misté) [ Ne

Metoda baleni [0 Z4adné [ paleta [ drevénad bedna [ standardni HIWIN
Poznamka:

Pole oznacena * jsou povinna pole (P1). Mate-li dalsi pozadavky, vypliite prosim P2 - P4

Pokud mate zvlastni pozadavky, vypliite prosim moznost O 10 a pfilozte vykres se
struénym popisem.

(O 7 - O 10 nejsou povinna pole. Vypliite prosim pouze v pfipadé potieby)

(O 7 Pozadavky na rozsifenou presnost: (pokud jsou zadouci, ale nejsou definované, vypliite
prosim ,Design HIWIN®)

Upozornéni: Pro aplikace v oblastech laser, opticka inspekce, osvétleni atd. zadejte prosim informace ke geometrické presnosti, jak je uvedeno
nize:

Vertikdlni pfimost (um) t t t t t t
Horizontdlni pfimost (um) + + + + t t
Sklon (Ghlova vtefina) t t t t t t
Boceni (thlova vtefina) t t t t t t
Neklid serva (um) + + + + t t

Upozornéni: Pro skenovaci aplikace s nizkou rychlosti uvedte prosim rychlost zvinéni tak, jak je uvedeno nize.

Rychlost zvInéni —_%pfi____ —_%pfi____ __%pfi____ __%pfi____ —_%pfi____ —_%pfi____
mm/s mm/s mm/s mm/s mm/s mm/s

Upozornéni: Pro skenovaci aplikace s vysokou rychlosti uvedte prosim rychlost zvinéni tak, jak je uvedeno nize.

Doba zaboceni —_%pfi____ —_%pfi____ —%pfi____ %P ____ —_%pfi____ —_%pfi____
pm um pm pm um pm

O 8 volitelné prislugenstvi

Prachotésné ] Kryt [ Kryt ] Kryt - ] Kryt ] Kryt
1 Méch 1 Méch 1 Méch 1 Méch 1 Méch

Prodluzovaci kabel O___ ™ 0___ | M O_ | M O__w™m O__™ O__ ™

Kabelovy fetéz O O O O O

Upozornéni: Pro aplikace v Cistych prostorech prosim uvedte nésledujici Gdaje o smérovani: 1 vyberte z moznosti O A - O D

*(Jdaje 0 smérovani OAONA OBOTBA (OCOVizpfiloha
O D Rezervni prostor pro: (1 @ kabelu ___*___jedn.C] @ trubek ___*___jedn.CJ @ ostatnich kabell ___*___jedn.

(O 9 Volitelny ram/struktura

& [0 Ocel, svafovand [ Ocel, svafovana iggzr’ﬁ}’:gﬁ . Paslvnj O 7ula
BlLlils BlLlils O Desi: A Ol Litina
extrudovany extrudovany 2 akrylového skla —

OJiné ________ OJiné ________ 0 Jiné —_—
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HITWIN. Montézni navod Pfiloha

(O 10 Zvlastni pozadavky

Zvlastni pozadavky na [ Uvedena verze firmwaru: Ver. ________ [ Shérnicova komunikace:
zesilovat pohonu [ Position Trigger / Vision on Fly

Zvlastni pouziti
Zvlastni systém PM
Jiné pozadavky

Reference stévajiciho

lasts O Cislo vykresu: 0 o/C:

Dvouosa motorova osa

>
3

Triosa motorova osa

O
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Priloha

Motion Profile Motion Profile Motion Profile
b b b
-1 -t - t
Pokud méte speciélni pozadavky na profil pohybu, zvolte prosim nékterou z vy$e uvedenych
struktur nebo poskytnéte vykres.
Elektrické ovladani:
*Vykonovy Vstupninapéti 0110V 0O 220V (jednofdzové) Volitelnédily O Zasuvka Vstupni napéti: _______ v
systém O 220V (tfifazové) Mnozstvi: ________ jedn. (s)
OJiné______V
O Design HIWIN
Typ pfipojeni O Typ H (vstupni proud < 15 A) O 1/0 svorka MnozZstvi na vstupu
O Typ T (vstupni proud < 15 A) O NPN OPNP O Suchy kontakt
O Holyvodic O Jiné:_______ MnozZstvi na vystupu
ONPN OPNP O Suchy kontakt
Vystupni proud ________ mA
UPS OAno______KVA ONe O Z4dné
*Ovladaci panel O Rozvadéc Postup instalace: Dokument O Spare parts list(.pdf) O N/A
(vnéjsi systém) O Svisle O HorizontéIné HIWIN
o ’zasuvky o Obrazovka O Dotykovy displej Pocet: ______  Velikost:
Materiél a povrchova dprava: _____palcd
O Nerezova ocel O Hlink O Bézny displej Pocet: ______ Velikost: ______
O S natérem O Bez natéru palct
Konstrukéni velikost: O Z4dna

*Funkce
nouzového
zastaveni

L__mm $__mm
H: mm

Vzdélenost od systému:____m

O Pole zapojeni

(vnitfni systém)

O Design HIWIN

O Z4dné

O Systém odpojeni (zachovani fidiciho napéti)
O Deaktivace systému (zachovani fidiciho napéti)
O Design HIWIN

Osa s linedrnim motorem LMSSA

*Prdmyslova
specifikace

*Volitelné dily

Alarm

LMSSA-02-1-CS-2506-MA

O Potrebna certifikace: 0 CE O UL
OSEMIS2 oJdiné:______

Metoda zapojeni na strané zakaznika
O Zakaznikem poskytnuté SOP O Norma HIWIN

O List of Designated Parts(.pdf) (.xIs)

O Z4dna

0O List of Customer-supplied Designated Parts(.pdf) (.xIs)
O Z4dna

O Svétlo Stack O Signaliza¢ni zafizeni
O Bezpecnostni svételné zavésy

_____ O Z4dné
(Je mozné vybrat vice moznosti)
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Zvlastni pozadavky:
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Zijeme pohybem.

Systémy linedrnich os

Linedrni motory

Némecko

HIWIN GmbH
Briicklesbiind 1

77654 Offenburg
Deutschland

Fon +4978193278-0
info@hiwin.de
hiwin.de

Tchaj-wan

Headquarter

HIWIN Technologies Corp.
Nr. 7, Jingke Road
Precision Machinery Park
Taichung 40852

Téiwan

Fon +886 4 2359-4510
business@hiwin.tw
hiwin.tw

Tchaj-wan

Headquarter

HIWIN Mikrosystem Corp.
No. 6, Jingke Central Road
Precision Machinery Park
Taichung 40852

Téiwan

Fon +886 4 2355-0110
business@hiwinmikro.tw
hiwinmikro.tw

Otocné stoly

Francie

HIWIN GmbH

4 Impasse Joffre
67202 Wolfisheim
France

Fon +333882884-80
contact@hiwin.fr
hiwin.fr

Polsko

HIWIN GmbH Biuro Warszawa
ul. Putawska 405a

02-801 Warszawa

Polska

Fon +482246280-00
info@hiwin.pl

hiwin.pl

Svycarsko

HIWIN (Schweiz) GmbH
Eichwiesstrale 20
8645 Jona

Schweiz

Fon +415522500-25
sales@hiwin.ch
hiwin.ch

Italie

HIWIN Srl

Strale Pitagora 4
20861 Brugherio (MB)
Italia

Fon +39 039 28761-68
info@hiwin.it

hiwin.it

Slovensko

HIWIN s.r.0., 0.z.z.0.
Mladeznicka 2101

01701 Povazska Bystrica
Slovensko

Fon +421 424 4347-77
info@hiwin.sk

hiwin.sk

Ceska republika
HIWIN s.r.0.

Medkova 888/11

62700 Brno

Ceska republika

Fon +420548528-238
info@hiwin.cz

hiwin.cz

Linearni osy

e

Pohony a servomotory

Dansko
HIWIN GmbH
info@hiwin.dk
hiwin.dk

Nizozemsko
HIWIN GmbH
info@hiwin.nl
hiwin.nl

Rakousko
HIWIN GmbH
info@hiwin.at
hiwin.at

Madarsko
HIWIN GmbH
info@hiwin.hu
hiwin.hu

Rumunsko
HIWIN GmbH
info@hiwin.ro
hiwin.ro

Slovinsko
HIWIN GmbH
info@hiwin.si
hiwin.si

Cina
HIWIN Corp.
hiwin.cn

Japonsko
HIWIN Corp.
info@hiwin.co.jp
hiwin.co.jp

USA

HIWIN Corp.
info@hiwin.com
hiwin.us

Korea
HIWIN Corp.
hiwin.kr

Singapur
HIWIN Corp.
hiwin.sg
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